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Ogodlne zasady bezpieczenstwa

Ten rozdziat zawiera wszystkie podstawowe zasady bezpieczenstwa,
ktére muszg byc¢ przestrzegane przez personel obstugujgcy System
zarzadzania farbg.

Nalezy zapoznac sie z ponizszymi zasadami bezpieczenstwa przed
uruchomieniem ZA 05

Symbole bezpieczenstwa (piktogramy)

A
A\

1

Wszystkie warunki oraz ich znaczenie mozna odnalez¢ w
poszczegolnych instrukcjach obstugi urzadzen firmy Gema. Nalezy takze
stosowac sie do zasad bezpieczenstwa zawartych w poszczegdlnych
instrukcjach obstugi.

NIEBEZPIECZENSTWO!
Zagrozenie porazenia pradem lub uderzenia ruchomymi
czesciami.Skutki: Smier¢ lub powazne obrazenia.

UWAGA

Nieprawidtowa obstuga moze prowadzi¢ do uszkodzenia lub
nieprawidtowego dziatania urzgdzenia.

Skutki: Lekkie obrazenia lub uszkodzenie sprzetu.

INFORMACJA!
Pomocnicze wskazéwki i informacje.

Zgodnos¢ uzycia

1. ZAO5 zostat wyprodukowany wedtug najnowszych specyfikacji i
zgodnie z technicznymi zasadami bezpieczenstwa. Stuzy do
normalnego napylania farb proszkowych.

2. Kazde inne zastosowanie jest niezgodne z przeznaczeniem.
Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za nieprawidtowe
uzycie, ryzyko w takim przypadku ponosi wytgcznie uzytkownik.
Jesli ZA05 bedzie wykorzystywany do innych celéw niz zostat
przeznaczony, firma Gema Switzerland GmbH nie bedzie
ponosita za to odpowiedzialnosci.

3. Przestrzeganie wymaganych przez producenta zasad instrukcji
obstugi, serwisowania i konserwacji zapewni bezpieczenstwo

ZA05
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pracy. ZA05 moze by¢ uruchamiany, uzywany i konserwowany
tylko przez przeszkolony i poinformowany o mozliwych
niebezpieczenstwach personel.

Uruchomienie (wykonanie poszczegdlnych operaciji) jest
zabronione do czasu koncowego zamontowania manipulatora
ZAO05 i jego okablowania zgodnie z norma (2006/42 EG). EN
60204 -1 (bezpieczehstwo obstugi maszyn).

Nieautoryzowane modyfikacje manipulatora ZA05 zwalniajg
producenta z odpowiedzialnosci za wynikte szkody.

Przepisy zwigzane z zapobieganiem wypadkom, jak rowniez inne
ogolnie zasady bezpieczenstwa muszg by¢ przestrzegane.

Muszg by¢ przestrzegane takze regionalne przepisy
bezpieczenstwa.

Ochrona p. wybuchowa

CE @II3D P54

Stopien ochrony

Podsumowanie dyrektywy i normy

Dyrektywy europejskie

2006/42/EC

Maszyny

94/9/EC

Urzgdzenia i systemy ochronne przeznaczone do
uzytku w przestrzeniach zagrozonych wybuchem

2004/108/EC

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC)

Standardy europejskie

EN ISO 12100-1
2004

Bezpieczenstwo maszyn - Pojecia podstawowe,
ogolne zasady projektowania - Cze$¢ 1: Podstawowa
terminologia, metodyka

EN ISO 12100-2
2004

Bezpieczenstwo maszyn - Pojecia podstawowe,
ogolne zasady projektowania - Cze$¢ 2: Zasady
techniczne

EN ISO 14121-1
2007

Bezpieczenstwo maszyn - Ocena ryzyka, czes¢ 1:
Zasady

EN 60204-1 2006

Bezpieczenstwo maszyn - Wyposazenie elektryczne
maszyn - Czes¢ 1: Wymagania ogolne

EN 13980:2002

Przestrzenie zagrozone wybuchem - Zastosowanie
systemoéw jakosci.

ISO 9001 2008

Systemy zarzgdzania jakoscig - Wymagania

EN 61241-0:2006

Urzadzenia elektryczne do stosowania w obecnosci
pytu palnego. Wymagania ogodlne

EN 61241-2-2 1995

Urzgdzenia elektryczne do stosowania w obecnosci
pytu palnego. Cze$c¢ 2: Metody

4 ¢ Ogolne zasady bezpieczenstwa
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Urzadzenia elektryczne do stosowania w obecnosci
EN 61241-10 2004 pytéw palnych. Czes¢ 10: Klasyfikacja obszaréw, gdzie
palne pyty sg lub moga by¢ obecne

Atmosfery wybuchowe. Pojecia podstawowe i

EN 1127-1:2008 .
metodologia

Szczegolne przepisy bezpieczenstwa

Informacje ogdlne

Manipulator ZA05 jest cze$cig instalacji, zatem jest zintegrowany z
systemem bezpieczenstwa catej instalaciji.

Przy uzyciu zewnetrznym poza pojeciem bezpieczenstwa nalezy
zastosowaé odpowiednig procedure!

Informacja:
Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale Zasady
Bezpieczenstwa Gema!

Szczegdlne zasady bezpieczenstwa dla manipulatora

ZA05

1. Manipulator ZA0O5 moze by¢ wigczany i obstugiwany po
uwaznym przeczytaniu tej instrukcji. Nieprawidtowa obstuga
manipulatora moze prowadzi¢ do wypadkow lub uszkodzenh na
malarni.

2. Uwaga, Moc osi (silnika) znacznie przekracza site cztowieka!
Wszystkie osie muszg by¢ zabezpieczone przed dostepem w
czasie pracy (patrz lokalne przepisy). Nigdy nie stawa¢ pod
wozkiem osi Z kiedy o$ pionowa nie pracuje!

3. Wityki i gniazdka sterowania osi i modutu zasilajgcego
manipulator ZA05 powinny byc¢ roztgczane tylko po odtgczeniu
zasilania.

4. Kable tgczgce pomiedzy manipulatorem, a sterownikiem muszg
by¢ utozone w taki sposdb, aby nie ulegty uszkodzeniu podczas
ruchu manipulatora. Nalezy przestrzega¢ zasad bezpieczenstwa
ustanowionych lokalnie!

5. Maksymalna gérna granica skoku manipulatora musi by¢
ustawiona w odniesieniu do maksymalnej wysokosci otworow
w kabinie. Jezeli gérna granica skoku zostanie ustalona btednie
(zbyt wysoko), to moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia
manipulatora lub/i kabiny!

Uwaga:

Przy prébnym uruchomieniu nalezy mie¢ pewnosé, iz urzadzenie sie
nie uszkodzi! Dlatego trzeba zwrécié uwage na gérng granice skoku
(patrz rozdziat "Ustawianie goérnej blokady mechanicznej")!

ZA05
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6. Podczas naprawy obydwie jednostki sterujgce oraz manipulator
muszg by¢ odtgczone od zasilania zgodnie z lokalnymi
przepisami bezpieczenstwal!

7. Naprawy mogg by¢ wykonywane jedynie przez autoryzowany
serwis Gema. Nieautoryzowane zmiany i modyfikacje moga
prowadzi¢ do odniesienia obrazenh oraz uszkodzenia urzadzenia.
W takim przypadku firma Gema Switzerland GmbH uchyla
gwarancje na urzadzenia.

8. Nalezy uzywac tylko oryginalnych czesci zamiennych Gemal!
Stosowanie czesci nieoryginalnych bedzie prowadzito do utraty
gwarancji Gemal

9. Informujemy, ze uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczng
obstuge urzgdzen. Firma Gema Switzerland GmbH nie ponosi
odpowiedzialnosci za niewtasciwg obstuge!

6 e Ogodlne zasady bezpieczenstwa ZA05
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Informacje ogéine

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje, niezbedne do
pracy z ZA05. Dzigki nim w bezpieczny sposéb mozna przeprowadzic¢
uruchomienie, a takze w optymalny sposéb uzytkowaé nowy system
proszkowy.

Informacje dotyczgce funkcjonowania poszczegdlnych podzespotow
systemu - manipulatoréw, kabin, jednostek sterujgcych, pistoletéw etc. -
mozna znalezé w poszczegdlnych instrukcjach obstugi dotyczacych tych
urzadzen.

ZA05
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Zakres stosowania

Manipulator ZA05 zostat zaprojektowany do automatycznego malowania
pistoletami proszkowymi. Jest on uzywany jako podstawa dla wszystkich
etapow automatyzacji, od prostego skoku pionowego do ztoZzonych
procesow wielowymiarowych.

W zalezno$ci od konstrukcji pistoletéw, to urzgdzenie moze by¢ uzywane
do wszystkich typow malowania proszkowego.

Kazde inne zastosowanie jest niezgodne z przeznaczeniem. Producent

nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajgce z takiego uzycia;
uzytkownik ponosi wytgczng odpowiedzialnos¢ za takie dziatania.

Funkcja

Manipulator realizuje liniowy, pionowy, oscylacyjny ruch w goére i w dét
(zwany ruchem Z). Sekwencje ruchu (skok i predkos¢) sg kontrolowane
przez jednostke sterujgca.

Uchwyty pistoletéw sg przytwierdzone do ptyty nosnej (4) usytuowanej z
przodu woézka Z (5). Wozek Z (5) porusza sie w gore i w dot za pomocg
paska zebatego (3) na rolkach po kolumnie centralnej wewnatrz
manipulatora. Pionowa kolumna zapewnia dobry tor jezdny dla rolek.
Jednostka napedowa (2) wraz z przytgczami elektrycznymi jest
wbudowana w podstawe manipulatora (1). Nadajnik przyrostowy impulséw
jest zamocowany na obudowie silnika, wskazuje on dokfadng pozycje
wozka Z.

Jednostka napedowa (6), jak rowniez odpowiednie okablowanie sg
umieszczone w module elektronicznym, ktéry jest podtgczony do osi.
Kazda o$ wymaga jednego modutu. Pusta przestrzen jest przeznaczona
dla dodatkowych osi (np. osi X).

Jezeli nastgpi przerwa w zasilaniu, ruch wézka Z jest natychmiast
zatrzymany przez hamulec zabudowany w jednostce napedowej. Hamulec
moze by¢ aktywowane recznie podczas konserwacji lub w nagtych
przypadkach.

Aby zapewni¢, ze manipulator nie bedzie stanowit zagrozenia podczas
normalnej pracy, osie sg ostoniete ogrodzeniem ochronnym, o wysokosci
2,3 m. Ogrodzenie ma drzwi, ktére sg zwalniane przez jednostke
sterujgca, aby umozliwi¢ autoryzowanemu personelowi technicznemu
dostep do osi.

ZA05
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Manipulator ZA05 - przekrdj pionowy

Schemat blokowy

230 VAC Sterowanie
manipulatora

CAN bus

N

230 VAC Regulator
potozenia

L~
Nadajnik

przyrostowy Kable silnika
impulséw

Silnik napedowy Manipulator

ZA05

Schemat blokowy

10 o Opis funkcji ZA05
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Szczegotowa charakterystyka

Manipulator ZA05 wyréznia sie zwartg konstrukcjg, nowym napedem
oraz sprawdzonym woézkiem Z.

Charakterystyka:
50 kg tadownosci dla pistoletéw i uchwytéw
Zabudowany hamulec
cicha praca
wysoka predkos¢, max. przyspieszenie oraz hamowanie
bezpieczna obstuga i prosty dozér
wysoka wydajnos¢ i mate zuzycie energii
przystosowany do pracy ciggtej
dostepna mobilna wersja
stopien zabezpieczenia IP54
dostepne 4 wysokosci skoku: 1.3 m /1.8 m/23m/2.8m

- posrednie i wieksze rozmiary dostepne w krokach co
250 mm
Rozszerzenie o dodatkowe osie

Manipulator ZA05 moze by¢ rozbudowany o dodatkowe sie dla
rozszerzenia dostepnych funkcji.

Przykiady niewlasciwego uzycia
Praca w pomieszczeniach z gazami.

Niewtasciwe ustawienie mechanicznych ogranicznikéw
skoku.

Niewtasciwe zaprogramowanie gérnego i dolnego punktu
zwrotnego.

Obcigzenie wozka Z ciezarem wiekszym niz 50kg.
Praca bez wtasciwego szkolenia.

Praca manipulatora bez ogrodzeh ochronnych.

ZA05 Opis funkcji o 11
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Parametry techniczne

Gema

Manipulator ZA05

Wersje

Manipulator ZA05 jest dostepny, w zaleznosci od potrzeb w czterech

wersjach z réznymi dlugosciami skoku.

ZA05-13 ZA05-18 ZA05-23 ZA05-28
\ggﬁ%‘ﬁﬁfma H 2385m | 285m | 338m | 3.885m
Dtugos¢ skoku do 1,3 m do 1,8 m do2,3m do2,8m
Waga 195 kg 220 kg 240 kg 261 kg
Predkos¢ przesuwu 0.01-0.6 m/s
Przyspieszenie 0.1-2.0 m/s?
Pozycjonowanie Nadajnik przyrostowy impulséw
Max. tadownos¢ max. 50 kg na wézku typu Z

Parametry elektryczne

ZA05
Zasilanie 230 VAC (z jednostki sterujgcej)
Tolerancja +10%
Moc znamionowa 1.1kW
Czestotliwos¢ 50/60 Hz
Stopien ochrony IP54
Izolacja Klasa F
Jednostka sterujagca CM-30
10°C - 40°C

Zakres temperatury pracy

(50°F - 104°F)

ZA05 Parametry techniczne o 13
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Parametry jednostki napedowe;j

ZA05
Jednostka napedowa Motoreduktor
Moc 0.75kW
Napiecie/czestotliwosé 230 VAC, 87 Hz
Uktad uzwojenia Trojkat / tréjfazowy
Predko$¢ obrotowa silnika 2450rpm
Moment silnika 80Nm
Moment hamulca 10Nm
Typ oleju Shell Omala 220
llos¢ oleju 0,25 litra
Wymiary
T
&
o—
7|8
750 30.5
30.5
e
3 <A
<5 ® m\ . NN
684 33

Manipulator ZA05 - wymiary

14 ¢ Parametry techniczne
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Ustawienie, montaz i uruchomienie

Uwaga:
Jezeli wolno stojacy manipulator nie jest mocno zakotwiczony do
podtogi, niekontrolowany ruch urzadzenia lub niewystarczajaca

stabilnosé moze spowodowaé obrazenia ciata.

- Zamocowac¢ manipulator mocno do podtogi, jezeli nie jest
montowany do innej ruchomej osi.

Uwaga:
Ruch manipulatora moze spowodowac¢ obrazenia ciata.

- Zainstalowaé ochronne ogrodzenie wokét manipulatora, tak aby
nie byto niebezpieczenstwa obrazen ciata w trakcie normalnej pracy.

Uwaga:
Podczas przebywania wewnatrz ogrodzenia ochronnego w czasie
pracy manipulatora, moga wystapi¢ obrazenia ciata.

- Aby wejs¢ do obszaru wewnetrznego, blokada drzwi musi by¢
zwolniona przez jednostke sterujaca. Ten sygnatl zwalniajgcy moze
by¢é aktywowany wylacznie przez personel techniczny.

Z wyjatkiem normalnej pracy, wszystkie inne tryby pracy muszg byé
ustawione przez upowaznionego przedstawiciela technicznego.
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Uruchomienie

Przygotowanie do uruchomienia

Uwaga:

Przed podtaczeniem lub wigczeniem manipulatora doktadnie
przeczytaé te instrukcje obstugi! Przed uzyciem manipulatora,
nalezy ustawi¢ gérna, elektroniczng blokade skoku na jednostce
sterujacej!

(patrz instrukcja obstugi jednostki sterujgcej manipulatora)

Informacje ogodlne

Uwaga:

Nalezy dopilnowaé, aby przed uruchomieniem nikt nie mégt wigczyé
manipulatora! Trzeba zablokowa¢ wiacznik gléwny w pozycji
wylaczonej!

Przed kazdym uruchomieniem nalezy sprawdzi¢:

Sprawdzi¢ uchwyt pistoletéw i wspornik wezy, czy sa
nalezycie przymocowane. Przymocowaé uchwyty pistoletow
tak, aby nie uderzyty one w dolng krawedz otworu kabiny
podczas uruchomienia i nie spowodowaty kolizji.

Rozmiesci¢ kable i weze w taki sposob, aby nie naprezaty
sie one w gornym punkcie zwrotnym skoku.

Sprawdzi¢ uziemienie pistoletoéw i przytagczy wezy.

Sprawdzi¢, czy gorny i dolny punkt zwrotny wozka Z sg
ustawione poprawnie. Dlugos¢ skoku na manipulatorze musi
sie miesci¢ w Swietle okna kabiny (niebezpieczenstwo
kolizji!).

Upewnic¢ sie, ze pistolety automatyczne nie bedg kolidowaty
z detalem (w przypadku niepoprawnego ustawienia
parametréw skoku na jednostce sterujgcej pracg
manipulatora).

ZA05 Uruchomienie ¢ 17



Gema

A\

V 12/13

Punkt referencyjny

Przy kazdorazowym uruchomieniu, po przerwie doptywie zasilania nalezy
ustawi¢ manipulator ponownie w punkcie odniesienia. (patrz "Punkt
odniesienia i blokady mechaniczne). Po osiggnigciu punktu odniesienia
manipulator rozpoczyna realizacje ruchu zgodnie z parametrami
ustawionymi w jednostce sterujgce;.

Przed oddaniem manipulatora do uzytkowania, ograniczenie gérnego
skoku musi by¢ ustawione w jednostce sterujgcej manipulatora.(w tym
celu, patrz - odpowiednia instrukcja obstugi jednostki sterujgcej
manipulatora)!

Uwaga:

Niewlasciwe ustawienie limitu géornego i dolnego skoku
manipulatora, moze by¢ przyczyna uszkodzenia manipulatora,
kabiny i / lub pistoletéow!

Podtaczenia elektryczne / przytgcza kabli

24VDC

(opcia)
—@ -

Manipulator ZA05 - przytagcza

Sterownik CM-30 - podtgczenia

Jako opcja, podigczenie 2.2 (24 V sterujace) moze byé
podtgczone do statego zrédta zasilania 24 VDC, w przypadku
przerwy w zasilaniu manipulatora punkt referencyjny
pozostaje w pamiegci, i np. po ponownym wtgczeniu zasilania
nie jest niezbedne wykonywanie ponownej jazdy
referencyjne;j.

18 e Uruchomienie
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Punkty kontrolne przed witgczeniem

A\

Przed kazdym uruchomieniem nalezy sprawdzi¢ nastepujace punkty:
Sprawdzi¢, czy kable i weze sg utozone poprawnie
Sprawdzi¢, czy pistolety majg swobodne ruchy i nie dotykaja
okien kabiny
Sprawdzi¢ dystans pomiedzy pistoletami, a detalem

Uwaga:
Przed podiaczeniem lub wigczeniem manipulatora doktadnie
przeczytaé te instrukcje obstugi!

Uziemienie / stopien zabezpieczenia

Wszystkie czesci metalowe manipulatora muszg by¢ poprawnie
uziemione zgodnie z lokalnymi przepisami. Mocowania pistoletéw muszag
byc¢ takze podtgczone do $rub uziemiajgcych przy podstawie
manipulatora za pomocg paskéw uziemiajgcych.

Wszystkie podzespoty elektryczne sg wykonane zgodnie z przepisami
regulujgcymi stopien zabezpieczenia VDE 1P54!

Weze i kable

Wszystkie ruchome weze i kable muszg by¢ utozone tak, aby nie
zaczepity o inne czesci i nie ulegly zniszczeniu. Kable elektryczne
manipulatoréw muszg by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem
mechanicznym.

Punkt odniesienia i blokady mechaniczne

Punkt odniesienia stuzy jako punkt startowy dla jednostki sterujgcej do
obliczania gérnego i dolnego punktu zwrotnego oraz max skoku.

Przy kazdym wtgczeniu manipulatora wézek Z zjezdza do punktu
odniesienia (punkt zero). Wozek Z jedzie do najnizszego ogranicznika
mechanicznego, czyli na amortyzator gumowy i pozostaje w tej pozycji
na naprezonym zderzaku.

Jednostka sterujgca rejestruje to i podaje dystans jak daleko musi
przejechac¢ wozek od tej pozyciji, aby zluzowaé gumowy amortyzator.
Standardowag wartoscig dla osi Z jest 25 to znaczy 25 mm w gore od
zderzaka mechanicznego. Z tego powodu jednostka sterujgca
manipulatora, musi by¢ zaprogramowana w taki sposdb, ze punktem
odniesienia jest zawsze 25 mm powyzej najnizszego zatrzymania
mechanicznego (punkt zerowy).

Dla bezpieczenhstwa transportu Manipulatora ZA05 zderzak gumowy oraz
wozek znajdujg sie w dolnej pozyciji.

Uwaga!

Aby zapobiec uszkodzeniom kabiny lub uchwytéw manipulatora, etc
nalezy ustawi¢ punkt referencyjny przed pierwszym

uruchomieniem!

ZA05
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Manipulator ZA05 - punkt odniesienia i blokady mechaniczne
Uwaga:
Aby uniknaé¢ uszkodzenia kabiny lub uchwytéw pistoletéw nalezy
sprawdzi¢ punkt odniesienia przed pierwszym uruchomieniem i w
razie potrzeby zresetowaé¢! Wazne jest, aby dystans odniesienia
wynosit do 25 mm kontrolnego punktu zero, dlatego blokada
mechaniczna musi by¢ dostosowana do slotéw na pistolety - patrz
ponizej.
Goérna i dolna pozycja blokady mechanicznej jest ustawiana przez
inzyniera serwisowego Gema podczas montazu manipulatora.
Uwaga:
Punkt odniesienia musi by¢ osiggany przed kazdym uruchomieniem
(przy kazdym wiaczeniu, po przerwie w zasilaniu etc.)!

20 ¢ Uruchomienie ZA05
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Ustawianie dolnej blokady mechanicznej

Uwaga:
Ustawienie dolnej blokady mechanicznej musi by¢ przeprowadzone
bez obcigzenia, manipulator musi by¢ odigczony od zasilania!

Procedura:
1. Zwolni¢ recznie dzwignie wigcznika hamulca

2. Opusci¢ wozek Z do dotu tak, aby uchwyty pistoletéw znajdowaty
sie okoto 50 mm nad dolng krawedzig okna kabiny

Zdjgc¢ ostony (panele boczne)
Poluzowac sruby i przesung¢ dolng blokade do wézka Z.

Dokreci¢ sruby

IR

Zamontowac ostony (panele boczne)

Ustawianie gornej blokady mechanicznej

Uwaga:
Ustawienie gornej blokady mechanicznej musi by¢ przeprowadzone
bez obcigzenia, manipulator musi by¢ odigczony od zasilania!

W celu ustawienia gérnej blokady mechanicznej, gérna pozycja musi
zosta¢ zmierzona - z tego powodu nalezy wzig¢ pod uwage maksymalng
wysokos$¢ slotu pistoletow w kabinie!

Uwaga:
Jezeli gérna granica skoku zostanie ustalona btednie (zbyt wysoko),
to moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia manipulatora lub/i kabiny!

Procedura:
1. Zdjg¢ ostony (panele boczne)

2. Poluzowaé $ruby i przesung¢ gorng blokade do zmierzonej
pozyciji.
Dokrecic¢ sruby.

4. Zamontowac ostony (panele boczne)

Uwaga:

Po ustawieniu blokad mechanicznych, musza by¢ sprawdzone
parametry systemowe dla gérnego punktu zwrotnego w jednostce
sterujgcej manipulatora! Wartosé nie moze byé wieksza niz
maksymalny skok pomiedzy blokadami!

ZA05
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Dozor

Uwaga:

Podczas przebywania wewnatrz ogrodzenia ochronnego w czasie
pracy manipulatora, moga wystapi¢ obrazenia ciata.

Aby wejs¢ do obszaru wewnetrznego, blokada drzwi musi by¢
zwolniona przez jednostke sterujaca. Ten sygnatl zwalniajgcy moze
by¢ aktywowany wylacznie przez personel techniczny.

Informacje ogélne

Uwaga:
Przed przystapieniem do prac konserwacyjnych nalezy

uniemozliwi¢ wigczenie manipulatora przez osoby trzecie.
Manipulator musi by¢ bez obcigzenia i odlgczony od zasilania!

Manipulator ZA04 zostat zaprojektowany w taki sposoéb, aby wymagat
minimum prac dozorowych. Skrzynia motoreduktora jest samosmarujgca
i nie wymagajgca obstugi.

Regularny dozoér i przeglady manipulatora zwiekszajg bezpieczenstwo
pracy, pomagajg w ograniczeniu zuzycia i napraw urzgdzenia etc!

Plan przegladow

® Informacja:
1 Nastepujacy program konserwacji opiera sie na pracy 8 godzin
dziennie.
Okres Prace konserwacyjne
tygodniowo - Odmuchiwa¢ manipulator z zewnatrz lub wytrze¢ za
pomocg miegkkiej Sciereczki od géry do dotu raz na
tydzien.
miesigcznie - Sprawdzi¢ skrzynie napedowg na wycieki oleju
- Sprawdzi¢ komore silnika w podstawie manipulatora pod
katem obecnosci pozostatosci proszku, jezeli sg —
oczyscié.
Kazde 6 - Sprawdzi¢ zuzycie i napiecie paskéw napedowych
miesiecy - Sprawdzi¢ zuzycie rolek na wézku Z i czy obracaja sie
swobodnie
- Sprawdzi¢ zuzycie i czystos¢ kolumn, jezeli
zanieczyszczone — oczyscié.
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Informacja:
Czesci, ktére nalezy wymienié podczas dozoru sg dostepne jako
czesci zamienne. Nalezy odnies¢ sie do listy czesci zamiennych!

Jednostka napedowa

A

Uwaga:

Jezeli podczas montazu, czyszczenia, konserwacji i uruchomienia
przebywamy blisko elementéw pod napieciem, porazenie pradem
elektrycznym moze spowodowaé¢ powazne obrazenia lub $mieré.

- Wszystkie prace muszg by¢ prowadzone wylacznie przez personel
techniczny i przy wytagczonym zasilaniu!

- Manipulator nie moze mie¢ zadnego obcigzenia!

Skrzynia motoreduktora jest samosmarujgca i nie wymagajgca obstugi.

Sprawdzaé, czy obudowa nie jest zanieczyszczona - duze

zanieczyszczenie moze spowodowac wzrost temperatury silnika podczas
pracy!

Dlatego od czasu do czasu czysci¢ jednostke napedowg (za pomocg
odkurzacza).

Sprawdzi¢ skrzynig napedowg na wycieki oleju. Jezeli z jakichkolwiek powoddéw
przektadnia silnikowa musi by¢ wymieniona, wtedy nalezy wymieni¢ catg

jednostke napedowag!

Uwaga:
Ze wzgledow bezpieczenstwa zaleca sie, aby ponizsze operacje
wykonywaty dwie osoby!

24 ¢ DozOr
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Wymiana jednostki napedowej

elektrycznymi ktére nagrzewaja sie w czasie pracy!

Uwaga:
iif Istnieje ryzyko poparzenia przy kontakcie z elementami

- Wszystkie prace muszg by¢ prowadzone wylgcznie przez personel
techniczny i przy wylaczonym zasilaniu!

W przypadku wymiany przekfadni silnikowej, kompletna jednostka
napedowa musi zosta¢ zdemontowana z podstawy manipulatora.

Dlatego manipulator musi by¢ bez obcigzenia i odtgczony od zasilania.

Procedura:

1.

11.

12.

Zwolni¢ recznie hamulec silnika (12) pozwoli¢, aby wézek Z (10)
Zjechat na dot az do zatrzymania

Zdjg¢ wszystkie pokrywy z manipulatora

Zdjg¢ wszystkie blokady (7) i poluzowac¢ kotki napinajgce tak, aby
pasek zebaty (3) nie byt naciggniety

Poluzowac¢ dolng ptyte mocujgcg z paskiem zebatym na wozku Z
(10) i opusci¢ w dot. Zwrdci¢ uwage na pozycje ptyty mocujgcej
paska zebatego, poniewaz przy pdzniejszym montazu powinna
znalez¢ sie w tej samej pozycji

Poluzowac sruby na pierscieniu mocujgcym z przodu kotnierza
tozyska (2)

Uzy¢ mitotka i wybijaka (od strony otworu pierscienia
mocujgcego) do wybicia pierscienia z watka silnika (w strone
przeciwng do ruchu wskazéwek zegara)

Zdjgc¢ pierscien mocujgcy, ale bez kotnierza tozyska (2)!

Manipulator ZA05 - kotnierz toZzyska

Jezeli sruba lub otwdr nie sg dostepne, poluzowac¢ hamulec
recznie i obrdci¢ koto napedowe rekg do wybranej pozycji

Zwolni¢ uchwyt mocujacy i wyciggna¢ wtyczke

. Odtgczy¢ kabel od przyrostowego generatora impulséw (enkoder)

ze zigcza X8 (patrz schemat) i wyciggng¢ wtyczke przez dtawik
kablowy do komory silnika.

Podeprze¢ tyt silnika tak, aby byt w rownowadze i nie pochylat sie
do tytu, kiedy sruby kotnierza silnika sg poluzowane

Wyjgc¢ sruby i ostroznie wyjgc¢ silnik z tytu podstawy manipulatora

Montaz odbywa sie w kolejnosci odwrotnej do opisanej powyzej!

ZA05
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Manipulator ZA05

Pasek napedowy

Uwaga:
istnieje niebezpieczenstwo urazéw w przypadku dostania sie
palcow, wltoséw lub elementéw odziezy pomiedzy pasek napedowy

a koto napedowe lub koto zebate.

- Wszystkie prace muszg by¢ przeprowadzone wyltacznie przez
personel techniczny.

Pasek zebaty (3) powinien by¢ sprawdzany regularnie, poniewaz jest
poddawany duzym obcigzeniom podczas pracy:

Zuzycie i napiecie paska zebatego (3) powinno by¢
sprawdzane raz na 6 miesiecy. Resztki proszku powinny by¢
usuniete za pomocg odkurzacza, poniewaz mogg one
niekorzystnie wptyng¢ na gtosnosé pracy i zywotnos¢ paska
napedowego.

Wigczy¢ manipulator i sprawdzi¢, czy wozek Z (10) pracuje
cicho. Sprawdzi¢ pasek zebaty (3) pod wzgledem wydtuzenia
lub/i zuzycia (gtosna praca, silne wibracje podczas zmiany
kierunku skoku)

Uwaga:
Z powodu bezpieczenstwa zaleca sie, aby ponizsze operacje

wykonywaty dwie osoby!

26 ¢ Dozor ZA05



V 12/13 rGema

Nacigganie paska napedowego
Zdjac¢ ptyty mocujace (21)
Dociagnac¢ réwno pasek srubami napinajgcymi (22)

Ptyta prowadzgca (20) nie moze by¢ odkrecana pod zadnym
pozorem - ustawienie fabryczne!

21 22

Te $ruby nie moga byé
poluzowane
“ (ustawienie fabryczne)!!

20
Manipulator ZA05 - widok z géry

Wymiana paska napedowego

Procedura:

1. Zwolni¢ recznie hamulec silnika (12) pozwoli¢, aby wozek Z (10)
Zjechat na dot az do zatrzymania

Wigczy¢ zasilanie elektryczne
Zdja¢ ostony (panele boczne)

Zdjg¢ pokrywy mocujgce (21) i poluzowac sruby napinajgce tak,
aby pasek (3) byt luzny

5. Poluzowa¢ dolng ptyte mocujaca z paskiem zebatym na wézku Z
(10) i opusci¢ w dot. Zwrdéci¢ uwage na pozycje ptyty mocujgce;j
paska zebatego, poniewaz przy pdzniejszym montazu powinna
znalez¢ sie w tej samej pozyc;ji

Zdja¢ uszkodzony pasek zebaty z kolumny manipulatora

Jedynie, gdy pasek zebaty znajduje sie poza manipulatorem
mozna wyjgc sruby z gérnej pokrywy mocujgcej

8. Przykreci¢ nowy pasek zebaty przy gérnej ptycie mocujace;j

9. Zostawi¢ luzny wystajgcy koniec paska zebatego nad gérnym
kotem zebatym ze srodka kolumny manipulatora

10. Przykreci¢ pasek przy dolnej ptycie mocujace;j

11. Napig¢ pasek zebaty, ale nie przeciagna¢ (patrz rozdziat
"Napinanie paska zebatego")
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Koto napedowe

Wymiana gérnego kota pasowego

Uwaga:
Wymienione nizej prace moze wykonywac tylko przeszkolony

personel techniczny!

Procedura:

1. Zwolni¢ recznie hamulec silnika (12) pozwoli¢, aby wozek Z (10)
Zjechat na dot az do zatrzymania

Wigczy¢ zasilanie elektryczne
Zdjgc¢ ostony (panele boczne)

Zdjg¢ pokrywy mocujgce (21) i poluzowac sruby napinajgce tak,
aby pasek (3) byt luzny

5. Woykreci¢ do konca przednig srube napinajgcg

Uwaga, niebezpieczenstwo wypadku!
& Woébzek Z musi spoczywaé na gumowym zderzaku zanim sruba

napinajaca zostanie wykreconal!

6. Podeprzec¢ gorne koto zebate (9) i przytrzymac jedng rekg az do
momentu, gdy sruba oczkowa zostanie wyjeta z watka
obrotowego

Zdjgc¢ pasek zebaty (3) z kota zebatego
8. Zdjac¢ koto zebate (9) i wymienic

Montaz odbywa sie w kolejnosci odwrotnej do opisanej powyzej!

W razie potrzeby zdjaé panel serwisowy z podstawy (1) w
celu sprawdzenia, czy pasek zebaty (3) znajduje sie w
prawidtowej pozycji na kole zebatym.

Pozwoli¢, aby wdzek Z kilkukrotnie wjechat na gore i w dot w
celu sprawdzenia napigcia paska zebatego.

28 ¢ Dozor
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Wobzek Z - rolki

Jezeli wézek Z (10) zaczyna wibrowac¢ podczas pracy, a zwtaszcza przy
punktach zwrotnych oznacza to, Ze nastgpito znaczne zuzycie wézka lub
wystepujg luzy na rolkach!

34 32
Wobzek Z - rolki

W takim przypadku nalezy postepowacé w nastepujacy sposéb:

1. Zwolni¢ recznie hamulec silnika (12) pozwoli¢, aby wbzek Z (10)
zjechat na dét az do zatrzymania
2. Wigczy¢ zasilanie elektryczne
3. Zdjac¢ ostony (panele boczne)
4. Poluzowa¢ nakretke (32) na srubie (33)
5. Poluzowac nakretke (34) na trzpieniu osi (30)
Uwaga:
Nigdy nie luzowac wiecej niz jednej rolki w tym samym czasie!
Nalezy regulowac¢ jedna rolke po drugiej!
6. Wyregulowac docisk rolki za pomocg sruby tak, aby mozna byto
rolke (31) obréci¢ za pomocg reki
7. Wiozy¢ trzpieh (30) i dokreci¢ nakretke (34)

Wkreci¢ sruby (33) i zabezpieczyé

Ponownie zamontowac panele i mocno dokrecié.

Wobzek Z powinien zaczg¢ sie przesuwac rownomiernie i cicho!

ZA05
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Wytaczenie z uzycia, skladowanie

Wstep

Zasady bezpieczenstwa

Przed podniesieniem manipulatora z osi poziomej, za pomocg wézka
widtowego lub dzwigu, 0$ pionowa musi by¢ zabezpieczony przed
upadkiem. Punkt zaczepienia (A) — sruba oczkowa znajduje sie w gornej
czesci osi pionowej.

Manipulator ZA05 — widok z gory

Wymagania dla personelu prowadzgcego prace

Wszystkie prace powinny by¢ prowadzone przez autoryzowany personel
techniczny.

Warunki sktadowania

Typ skltadowania

Ze wzgledow bezpieczenstwa, manipulatory powinny by¢ sktadowane
wytgcznie w pozycji poziomej.

ZA05
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Czas skladowania

Jezeli SA zapewnione odpowiednie warunki, sprzet moze by¢
sktadowany w nieskornczonosc.

Wymagania dotyczace miejsca sktadowania
Wymagania dotyczgce przestrzeni, odpowiadajg wielkosci osi.
Nos$no$¢ stropu powinna wynosi¢ co najmniej 200 kg/m?.

Nie ma specjalnych wymogdéw dotyczacych odlegtosci od sgsiednich
urzadzen.

Warunki skladowania

Urzgdzenie musi by¢ sktadowane wewnatrz suchego pomieszczenia w
temperaturze 5-50 °C.

Zagrozenia

Nie ma niebezpieczenstwa dla pracownikéw lub srodowiska, jezeli
urzgdzenie jest prawidtowo przechowywane.

Wylaczanie

Wylaczanie

Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac, osie muszg by¢ odtgczone od
napiecia zasilajgcego.

- Odtgczy¢ kabel zasilajgcy
- Odtgczy¢ kabel uziemiajgcy

Czyszczenie

Pracujgce powierzchnie manipulatora musza byé doktadnie oczyszczone.

Ochrona

Oczyszczone, pracujgce powierzchnie kolumn manipulatora musza by¢
zabezpieczone przed korozjg np. olejem.

Konserwacja podczas sktadowania

Plan konserwacji

Nie jest niezbedny plan konserwaciji.

Dozoér

Podczas sktadowania dtugoterminowego okresowo sprawdzi¢ pod katem
korozji.

32 o Wylaczenie z uzycia, sktadowanie ZA05
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Zaladunek, transport

Wstep

Ten rozdziat opisuje szczegdlne srodki ostroznosci, ktére muszg by¢
podjete podczas transportu wewnetrznego produktu, jezeli:

Klient sam musi spakowac sprzet do transportu i wysytki np.
w przypadku prac remontowych i ustug wykonywanych u
producenta

lub
Produkt musi by¢ wystany w przypadku zbycia lub

recyclingu.
Wymagania dla personelu prowadzacego prace

Wszystkie prace powinny by¢ prowadzone przez personel techniczny
przeszkolony w pakowaniu i zatadunku maszyn.

Materiat na opakowanie

Wyboér materiatu na opakowanie

Drewno uzyte na opakowanie musi zapewnia¢ odpowiednig stabilno$é

Procedura pakowania
Transport urzgdzenia wytgcznie w pozycji poziome;j.

Manipulatory o skoku wigkszym niz 1800mm muszg by¢ podparte w
Srodku kolumny.

Transport
Dane dotyczace transportowanych towaréw
Wymagania przestrzenne odpowiadajg wielkosci osi wraz z
opakowaniem.
Zatadunek, przenoszenie tadunku, roztadunek
Musi by¢ dostepny przynajmniej jeden wézek widtowy
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Jednostka zasilajaca

CDB regulator potozenia z CAN BUS

CDB regulator potozenia z CAN BUS

X1  Podtgczenia mocy (zasilanie, silnik) X4  Interfejs RS 232

X2  Podtgczenia sterowania X5 Nie uzywany

X3  Kontrola temperatury uzwojenia silnika X7  Przylgcze nadajnika
(opcja) przyrostowego impulséw

S3 Adres CAN
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Lista czesci zamiennych

Zamawianie czesci zamiennych

Podczas zamawiania cze$ci zamiennych do urzadzen malarskich nalezy
postepowac wedtug nastepujgcych zasad:

Podac¢ typ oraz numer seryjny urzgdzenia

Poda¢ numer katalogowy, ilo$¢ oraz nazwe kazdej z
czesci zamiennych

Przyktad:

Typ ZA05
Nr seryjny 1234 5678

Numer kat. 203 386, 1 sztuka, Klamra - @ 18/15 mm

Przy zamawianiu kabla lub weza nalezy podac jego dtugosé.

Numery czesci zamiennych dla ktérych nalezy podac dlugos¢ SA zawsze
oznaczone *.

Czesci zuzywajgce sie eksploatacyjnie sg zawsze oznaczone #.

Wszystkie wymiary plastikowych wezy posiadajg oznakowang $rednice
wewnetrzng i zewnetrzng:

Przyktad:

@ 8/6 mm, 8 mm Srednica zewnetrzna / 6 mm Srednica wewnetrzna

Uwaga:

Nalezy uzywac¢ tylko oryginalnych czesci zamiennych, poniewaz
czesci te zabezpieczajg przed wybuchem. Stosowanie czesci
nieoryginalnych bedzie prowadzito do utraty gwarancji Gema!
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Manipulator ZAO0S - lista czesci zamiennych

1 Jednostka filtracyjna - komplet (patrz odpowiednia lista cze$ci zamiennych)
2  Pokrywa serwisowa MA 1004 016
3 Sruba - M6x10 mm 1001 081
4 Pokrywa serwisowa MS 1004 015
5 Przepust na kabel - @ 50 mm, 5+4 1004 006
6  Modut elektryczny, patrz "Manipulator ZA05 - modut elektryczny”
7  Wozek Z - komplet, patrz "Manipulator ZA05 - wozek Z (komplet)"
8 Os$ kola zebatego, patrz "Manipulator ZA05 - koto zebate"
10 Pokrywa serwisowa SS 1004 017
11 Przepust na kabel - @ 50 mm, podwojny 1004 007
12 Przepust na kabel QT6 1004 531
13 Panele - boczne
ZA05-13 386 502
ZA05-18 386 510
ZA05-23 386 529
ZA05-28 386 537
ZA05-33/38 1004 454*
14 Panel - przéd
ZA05-13 1004 011
ZA05-18 1004 012
ZA05-23 1004 013
ZA05-28 1004 014
ZA05-33/38 1004 455*
15 Diawik kablowy 1003 578
16 Ptyta nosna pistoletow - komplet 386 693
Ptyta do mocowania pistoletow - specjalna (nie pokazana) 1004 453
Podktadka dystansowa (nie pokazana) 1004 456
17  Sruba wstrzgsoodporna - M8x20 mm 244 422
18 Nakretka - M8 244 449
20 Nakretka - M6, mosiezna 200 433
21  Podkitadka - typ A, M6 200 450
22 Podkiadka - & 6,4/12,5x1,6 mm, mosigdz 200 476
23 Nakretka - M6, mosigdz 200 417
24  Bolec gwintowany - M6x35 mm 389 838
* Prosze podac diugos¢
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Manipulator ZA05 - czesci zamienne
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Manipulator ZA05 - cze$ci zamienne
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Manipulator ZA0S5 - koto zebate

1 Sruba oczkowa - M16 264 415
2 Prowadnik 386 588
3 Nakretka - M8 244 449
4  Nakretka - M10 234 656
5 Piyta bazowa - 40/20x115 mm 386 774
6 Kolo zebate 386 600
7 Pasek napedowy 103 730#*
ZA05-13 - L=4215 mm
ZA05-18 - L=5215 mm
ZA05-23 - L=6215 mm
ZA05-28 - L=7215 mm
8 Sruba napinajgca 386 596
9 Sruba wstrzgsoodporna - M6x12 mm 244 406
10 Plyta mocujgca 386 634
11 Sruba wstrzgsoodporna - M8x20 mm 244 422
12 Bolec gwintowany kota zebatego 386 766
13 Spacerring - @ 31,9/28x11 mm 386 618
14 tozysko - @ 10/35x11 mm 241709
15 Pierscien zaciskowy - A-15 233 617
16 C-ring - 1-32 245780
17 Sruba oczkowa - M10x60 mm 264 202
18 Zderzak gumowy - & 35x40 mm, M8/A 211 664
19 Plyta zatrzymujgca 386 782
20 Podktadka - M10 237 981
21 Sruba - M10x180 mm 201 855

* Prosze poda¢ dtugosc¢

# Czesci zuzywajgce sie

40 e Lista czesci zamiennych ZA05



V 12/13 rGema

Manipulator ZA0S5 - koto zebate
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Manipulator ZA05 - koto zebate
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Manipulator ZA05 - wozek Z (komplet)

1  Wozek — strona stata (bez poz. 9, 10) 386 677
2 Wdézek — strona regulowana (bez poz. 9, 10) 386 685
3 Rolka - komplet 307 165#
4 Podktadka dystansowa 308 013
5 Sruba - M10x110 mm 214 221
6 Sruba - M10x100 mm 214 213
7 Nakretka - M10, czarna 234 656
9 Sruba - M5x16 mm 237 744
10 Nakretka - M5 205 150

# Czesci zuzywajgce sie

2 5

A

Manipulator ZA05 - wézek Z (komplet)
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ZA05 Reciprocator — zderzak gumowy

1 Sruba - M10x180 mm 201 855
2 Podktadka - M10 237 981
3 Piyta zatrzymujaca 386 782
4  Zderzak gumowy - & 35x40 mm, M8/A 211 664
5 Ptyta bazowa - 40/20x115 mm 386 774
7  Nakretka - M10 234 656

ZAO05 Manipulator — zderzak gumowy
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Manipulator ZA0S5 - jednostka napedowa (kompletna)

1 Motoreduktor - 0.75 W, kompletny (zawiera poz. 1-6) 1004 019
2  Wkiad wtyczki - 10-P 211540
3 Nakretka - M6 1003 822
4 Tulejka kabla - ID 5 mm 1003 821
5 Podktadka - & 6,4/16x1,6 mm 215 805
6 Trzpien - & 6/M6 1003 819
7 Nadajnik przyrostowy impulséw (enkoder) 268 925
8 Sruba - M10x25 mm 214 116
9 Kolo zebate paska napedowego 368 610
10 Pierscien napinajacy - @ 25/50x22 mm 264 199
11  Nakretka - M10 234 656
12 Kotnierz tozyska - @ 25 mm 264 210
13 Kabel hamulca silnika ZA 1004 018
14 Wkiad gniazda - 10-P 211532
15 Dzwignia wtacznika hamulca 386 456
16 Podktadka 386 464
17 Sruba - M5x10 mm 214 671
18 Radiator 386 740
19  Opornik hamulca - 100 Ohm/400 W 264 172
20 Wspornik radiatora 1003 978
21 Sruba - 50x16 mm 1002 965
22 Podkiadka - M4 264 822
23 Sruba - M4x20 mm 216 259
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Manipulator ZA05 - jednostka napedowa

Manipulator ZA05 - jednostka napedowa (kompletna)
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Manipulator ZA05 - przemiennik czestotliwosci
1 Regulator potozenia CDB-ZA05 1003 988

2 Uszczelka przylepna - 9x2 mm 100 250

Manipulator ZA0S - przemiennik czestotliwosci

46 e Lista czesci zamiennych ZA05



V 12/13 rGema

Manipulator ZA05 - uchwyty pistoletéw

® Informacja: Ponizsze przyktady przedstawiajag mozliwosci typowych
1 konfiguracji uchwytéw pistoletéw. W przypadku konfiguraciji
specjalnej nalezy kontaktowa¢ sie z oddziatem firmy Gema!

Uchwyt dla 1-4 pistoletéw

1 Uchwyt mocujgcy-potéwka (zamawia¢ parami) 363 987
2 Uchwyt krzyzowy - & 40/40 mm 363 910
Uchwyt krzyzowy - @ 40/30 mm 363 936
Uchwyt krzyzowy - @ 30/30 mm 363 952

4 Mocowanie pistoletu oraz ochrona przeciwkolizyjna
Sruba - M8x50 mm 235113
Rura - @ 30x600 mm 337 528
Rura - @ 30x800 mm 337 536
Rura - @ 30x1000 mm 337 544
Rura - @ 30 mm 103 306*
6.1 Zaslepka - @ 30 mm, do poz. 6 236 373
7 Rura- @ 40x600 mm 337 552
Rura - @ 40x1000 mm 337 560
Rura - @ 40x1500 mm 337 579
Rura - @ 40x2000 mm 337 587
Rura - @ 40 mm 103 314*
7.1 Zaslepka - @ 40 mm, do poz. 7 236 381

* Prosze poda¢ dtugosc¢

7 Widok A
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Pistolety automatyczne
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Uchwyt dla 5-8 pistoletéw

1 Uchwyt mocujgcy-potéwka (zamawia¢ parami) 363 987
Uchwyt krzyzowy - @ 40/40 mm 363 910
Uchwyt krzyzowy - @ 40/30 mm 363 936
Uchwyt krzyzowy - & 30/30 mm 363 952

4 Mocowanie pistoletu oraz ochrona przeciwkolizyjna
Sruba - M8x50 mm 235113

6 Rura- @ 30x600 mm 337 528
Rura - @ 30x800 mm 337 536
Rura - @ 30x1000 mm 337 544
Rura - @ 30 mm 103 306*

6.1 Zaslepka - @ 30 mm, do poz. 6 236 373

7 Rura- @ 40x600 mm 337 552
Rura - @ 40x1000 mm 337 560
Rura - @ 40x1500 mm 337 579
Rura - @ 40x2000 mm 337 587
Rura - @ 40 mm 103 314*

7.1 Zaslepka - @ 40 mm, do poz. 7 236 381

* Prosze poda¢ dtugosc¢
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Uchwyt dla 2 x 1-4 pistoletow

Gema

1 Uchwyt mocujgcy-potéwka (zamawia¢ parami) 363 987
Uchwyt krzyzowy - @ 40/40 mm 363 910
Uchwyt krzyzowy - @ 40/30 mm 363 936
Uchwyt krzyzowy - & 30/30 mm 363 952

4 Mocowanie pistoletu oraz ochrona przeciwkolizyjna
Sruba - M8x50 mm 235113

6 Rura- @ 30x600 mm 337 528
Rura - @ 30x800 mm 337 536
Rura - @ 30x1000 mm 337 544
Rura - @ 30 mm 103 306*

6.1 Zaslepka - @ 30 mm, do poz. 6 236 373

7 Rura- @ 40x600 mm 337 552
Rura - @ 40x1000 mm 337 560
Rura - @ 40x1500 mm 337 579
Rura - @ 40x2000 mm 337 587
Rura - @ 40 mm 103 314*

7.1 Zaslepka - @ 40 mm, do poz. 7 236 381
* Prosze poda¢ dtugosc¢
Widok A
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Uchwyt wertykalny

1 Uchwyt mocujgcy-potéwka (zamawia¢ parami) 363 987
Uchwyt krzyzowy - @ 40/40 mm 363 910
Uchwyt krzyzowy - @ 40/30 mm 363 936
Uchwyt krzyzowy - & 30/30 mm 363 952

4 Mocowanie pistoletu oraz ochrona przeciwkolizyjna
Sruba - M8x50 mm 235113

6 Rura- @ 30x600 mm 337 528
Rura - @ 30x800 mm 337 536
Rura - @ 30x1000 mm 337 544
Rura - @ 30 mm 103 306*

6.1 Zaslepka - @ 30 mm, do poz. 6 236 373

7 Rura- @ 40x600 mm 337 552
Rura - @ 40x1000 mm 337 560
Rura - @ 40x1500 mm 337 579
Rura - @ 40x2000 mm 337 587
Rura - @ 40 mm 103 314*

7.1 Zaslepka - @ 40 mm, do poz. 7 236 381

* Prosze poda¢ dtugosc¢
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Mocowanie pistoletu oraz ochrona przeciwkolizyjna

1 Uchwyt- @ 30 mm 350 150
2 Uchwyt - @ 39 mm (tylko dla rury plastikowej) 354 317
2  Uchwyt-@ 40 mm 1000 507
3 Uchwyt - @ 40 mm (poprzeczny) 356 670
4  Ochrona przeciwkolizyjna - @ 30 mm (dla osi ZA) 364 215
5 Zaslepka kompletna - komplet, @ 30 mm (dla osi ZA) 364 231
6  Ochrona przeciwkolizyjna - @ 30 mm (dla osi YT) 364 223
7 Zaslepka kompletna - komplet, @ 30 mm (dla osi YT) 364 240
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