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Lista Czêœci Zamiennych

Sposób zamawiania czêœci 

Kiedy zamawiamy czêœci zamienne do wyposa¿enia aplikacyjnego, proszê podawaæ 
nastêpuj¹c¹ specyfikacjê:

1. Typ i numer seryjny wyposa¿enia
2. Numer katalogowy, iloœæ i opis ka¿dej czêœci zamiennej

Przyk³ad: 
1. Typ: OptiMove 2 Nr seryjny: XXXX  XXXX
2. Nr katalogowy: 227 161, 5 sztuk, koñcowy bezpiecznik drutowy

Podczas zamawiania przewodu elektrycznego, wê¿a proszkowego lub 
powietrznego nale¿y podaæ jego d³ugoœæ.

Numery czêœci zamiennych, których iloœæ mierzona jest w metrach 
zawsze zaczynaj¹ siê od cyfry 1..  ... i s¹ oznaczone * na liœcie czêœci 
zamiennych.

Czêœci ³atwo zu¿ywaj¹ce siê s¹ zawsze oznaczone symbolem #.

Wszystkie œrednice wê¿y proszkowych i powietrznych wykonanych z 
tworzywa sk³adaj¹ siê z dwóch oznaczeñ: œrednicy zewnêtrznej oraz 
œrednicy wewnêtrznej.

Przyk³ad:

6 / 8    oznacza, ¿e œrednica zewnêtrzna wynosi 8 mm, a œrednica 
wewnêtrzna wynosi 6 mm.
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Jednostka Steruj¹ca OptiMove 2 do Manipulatora 

Jednostka steruj¹ca, wersja w obudowie (kompletna)

  1.   Karta obwodów drukowanych - Micro 3                                           344 257
  2.   EPROM 2.XX.2  AC 349 321
  3.   Pamiêæ programu 512 kB RAM 240 974
  4.   Zasilacz PBC - PS 1 340 383
  5.   Wyœwietlacz do OptiMove 2 342 904
  6.   Ty³ PBC - BP 1  komplet 342 785
  7.   W³¹cznik g³ówny 235 911
  8.   Element lampy 235 920
  9.   Stycznik 235 938
10.   Obudowa bezpiecznika 200 131

#11.   Bezpiecznik  - 0.25 AT 200-240 V 227 161
#        Bezpiecznik  - 5.0 AT 200-240 V 200 166
#        Bezpiecznik  - 0.5 AT 100-120 V 201 073
#    Bezpiecznik  - 10.0 AT 100-120 V 200 174

12.   ¯arówka 130 V / 20 mA 203 688#

X     P³yta zasilaj¹ca PS 2 (PBC) 346 160
    (Nadajnik przyrostowy impulsów dla synchronizacji)

#  - czêœci zu¿ywaj¹ce siê
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Jednostka Steruj¹ca OptiMove 2 do Manipulatora 

Jednostka steruj¹ca, wersja w obudowie (kompletna)

Rysunek 1
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Jednostka Steruj¹ca OptiMove 2 do Manipulatora 

Wersja w skrzynce  BP 2 p³yta tylna

  1. BP 2  P³yta tylna (PBC  montowana w szafie) 347 191
13. Karta obwodów drukowanych - Micro 3 (PBC) do OptiMove 2 344 257
14. P³yta zasilaj¹ca PS 1 (PBC) do OptiMove 2 340 383

      P³yta zasilaj¹ca PS 2 (PBC) 346 160
      Ramka mocuj¹ca obwód drukowany wyœwietlacza 349 186
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Jednostka Steruj¹ca OptiMove 2 do Manipulatora 

Wersja w skrzynce  BP 2 p³yta tylna

Rysunek 2
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Tabela dla parametrów systemu

Wpisaæ nowe wartoœci parametrów systemowych do póŸniejszego wgl¹du.

Symbol 
na wyœwietlaczu

Parametr 
systemowy

Wartoœæ Wartoœæ Wartoœæ Wartoœæ

Aktualna wersja oprogramowania:

Data: Specyfikacja sprzêtu: Wersja oprogramowania

(Wersja oprogramowania patrz rozdzia³ 2.10)
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Lista na parametry programów jednostki OptiMove 2

Program 
nr Klient Deta

Prêdkoœæ Czas 
przebywania

Zrób  fotokopie obydwu stron w celu póŸniejszego u¿ycia
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Lista na parametry programów jednostki OptiMove 2

Program 
nr Klient Deta

Prêdkoœæ Czas 
przebywania

Zrób  fotokopie obydwu stron w celu póŸniejszego u¿ycia
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MICRO 3 mo¿liwoœci konfiguracyjne karty steruj¹cej

X20:     Zasilanie przy wykryciu pozycji
A: Zasilanie przy wykryciu pozycji dla zasilania 24 V (standard)
B: Zasilanie przy wykryciu pozycji dla zasilania 15 V

X21:     Unieruchomienie seryjnego interfejsu RS 422.
Obci¹¿enie obwodu aktywne
Obci¹¿enie obwodu nieaktywne

X22: Wyœwietlacz 
A: Wyœwietlacz 7 cyfrowy
B: Wyœwietlacz 5 cyfrowy

X23: Adaptacja EPROM
A: EPROM 256  kB (27c - 256)
B: EPROM 512 kB  (27c - 512)

X24: Jest nieokreœlony (zawsze w pozycji A!)

X25: Jest nieokreœlony (zawsze w pozycji A!)

X26: Adaptacja RAM
A: 16 kB RAM (DS 1220 Y,2 k x 8 bit)
B: 64 kB RAM (DS 1225 Y,8 k x 8 bit)

X27: Sygna³ aktywacyjny obci¹¿enia obwodu (RUP)
A: bezpoœredni (BIEG podczas Reset na „Low”)
B: odwrotnie (BIEG podczas Reset na „Wysoko”)

INTO: Wyzwolenie przerwy systemowej - 0

ON: Przerwa 0 wyzwolona (PRC 2,PRC 3)

OFF: Przerwa 0 zablokowana (PRC 1, MRC, BC)

INT1: Wyzwolenie przerwy systemowej 1

ON: Przerwa 1 wyzwolona (PRC 2,PRC 3)

OFF: Przerwa 1 zablokowana (PRC 1, MRC, BC)

Wersja oprogramowania Data zmiany Nowa funkcja Korekta b³êdu

Luty 1994

Czerwiec 1994

Wyjœcie funkcji (koniec)

Parametr systemowy SP6: 
nowy zakres przyspieszenia: 

20.700-2.500 m/s

EPROM / Wersja oprogramowania

PaŸdziernik 1994 Prêdkoœæ minimalna do 0.05 m/s

Proszê zanotowaæ, w któr¹ wersjê oprogramowania lub EPROM jest wyposa¿ona jednostka steruj¹ca.
Przy zamawianiu EPROM zawsze bêdzie przys³ana ostatnia wersja.
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Dokumentacja OptiMove 2 dla manipulatorów na pr¹d sta³y lub zmienny.

© Prawa autorskie 2000 ITW Gema AG. Wszystkie prawa zastrze¿one.

Publikacja chroniona prawem autorskim. Kopiowanie bez autoryzacji jest niedozwolone. ¯adna z 
czêœci tej publikacji nie mo¿e byæ reprodukowana, kopiowana, t³umaczona lub transmitowana w 
jakiejkolwiek formie, ani w ca³oœci ani czêœciowo bez pisemnej zgody firmy ITW Gema AG.

OptiTronic, OptiGun, EasyTronic, Easyselect, EasyFlow i SuperCorona s¹ zarejestrowanymi znakami 
towarowymi firmy ITW Gema.
OptiMatic, OptiMove, OptiMaster, OptiPlus, OptiMulti i Gematic s¹ znakami towarowymi firmy ITW 
Gema. 

Wszystkie inne nazwy produktów s¹ znakami towarowymi lub zarejestrowanymi znakami towarowymi 
ich poszczególnych w³aœcicieli.

W tej instrukcji jest zrobione odniesienie do ró¿nych znaków towarowych i zarejestrowanych znaków 
towarowych. Takie odniesienia nie oznaczaj¹, ¿e producenci o których mowa aprobuj¹ lub s¹ w 
jakikolwiek sposób zwi¹zani przez tê instrukcjê. Usi³ujemy zachowaæ zapis ortograficzny znaków 
towarowych i zarejestrowanych znaków towarowych w³aœcicieli praw autorskich. 

Ca³a nasza wiedza i informacje zawarte w tej publikacji by³y aktualizowane i wa¿ne w dniu oddania do 
druku. Firma ITW Gema nie ponosi odpowiedzialnoœci gwarancyjnej odnoœnie interpretacji zawartoœci  
tej publikacji, rezerwuje sobie prawo do rewizji publikacji oraz do robienia zmian jej zawartoœci bez 
wczeœniejszego zawiadomienia.

Wydrukowano w Szwajcarii 
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