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Ogolne zasady bezpieczenstwa

Ten rozdziat zawiera wszystkie podstawowe zasady bezpieczehstwa,
ktére muszg by¢ przestrzegane przez personel obstugujacy O$ pozioma
XT11.

Nalezy doktadnie zapozna¢ sie z rozdziatem "Zasady bezpieczernstwa"
przed uruchomieniem Osi poziomej XT11.

Symbole bezpieczenstwa (piktogramy)

A
AN\

1

Wszystkie warunki oraz ich znaczenie mozna odnalez¢ w poszczegol-
nych instrukcjach obstugi urzadzen firmy Gema. Nalezy takze stosowaé
sie do zasad bezpieczenstwa zawartych w poszczegdlnych instrukcjach
obstugi.

NIEBEZPIECZENSTWO!
Zagrozenie porazenia pradem lub uderzenia ruchomymi czg$ciami. Skut-
ki: Smier¢ lub powazne obrazenia.

UWAGA!

Nieprawidtowa obstuga moze prowadzi¢ do uszkodzenia lub nieprawi-
dtowego dziatania urzadzenia. Skutki: Lekkie obrazenia lub uszkodzenie
sprzetu.

INFORMACJA!
Pomocnicze wskazowki i informacje.

Zgodnos¢ uzycia

1. Os$ pozioma XT11 zostata wyprodukowana wedtug najnowszych
specyfikacji i zgodnie z technicznymi zasadami bezpieczenstwa.
Stuzy ona do normalnego napylania farb proszkowych.

2. Kazde inne zastosowanie jest niezgodne z przeznaczeniem.
Producent nie ponosi odpowiedzialno$ci za wady wynikte na sku-
tek niewtasciwego uzytkowania pompy; odpowiedzialnos¢ ponosi
wytgcznie uzytkownik. Jesli O$ pozioma XT11 bedzie wykorzy-
stywana do innych celéw niz zostala przeznaczona, firma Gema
Switzerland GmbH nie bedzie ponosita za to odpowiedzialnosci.

XT11
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Przestrzeganie wymaganych przez producenta zasad instrukcji
obstugi, serwisowania i konserwacji zapewni bezpieczenstwo
pracy. O$ pozioma XT11 moze by¢ uruchamiana, uzywana i
konserwowana tylko przez przeszkolony i poinformowany o moz-
liwych niebezpieczenstwach personel.

Uruchomienie (wykonanie poszczegdlnych operaciji) jest zabro-
nione do czasu kohcowego zamontowania O$ pozioma XT11 i jej
okablowania zgodnie z normg (2006/42/EG). EN 60204 -1 (bez-
pieczenstwo obstugi maszyn).

Nieautoryzowane modyfikacje O$ pozioma XT11 zwalniajg pro-
ducenta z odpowiedzialnosci za wynikte szkody.

Przepisy zwigzane z zapobieganiem wypadkom, jak réwniez inne
ogdlnie zasady bezpieczenstwa muszg by¢ przestrzegane.

Muszg by¢ przestrzegane takze regionalne przepisy bezpieczen-
stwa.

Szczegodlne srodki bezpieczenstwa

Os pozioma XT11

Os$ pozioma XT11 jest podzespotem systemu oraz jest zintegrowany z
uktadem bezpieczenstwa cate;j linii.

Przy uzyciu zewnetrznym poza pojeciem bezpieczehstwa nalezy zasto-
sowac¢ odpowiednig procedure!

PY Informacja:
1 Wiecej informacji mozna znalez¢ w rozdziale ,,Zasady Bezpieczen-
stwa Gema!”

Bezpieczenstwo personelu

- Os$ pozioma XT11 moze by¢ wtgczana i obstugiwana tylko po
doktadnym przeczytaniu tej instrukcji. Nieprawidtowa obstuga
osi poziomej moze prowadzi¢ do obrazen lub uszkodzenia
urzadzenia.

- Wszystkie ruchome osie powinny by¢ zabezpieczone barier-
kg przed uruchomieniem i podczas pracy (patrz lokalne
przepisy bezpieczenstwa).

- Przed uruchomieniem nalezy sprawdzi¢ uziemienie osi!
- Systemy bezpieczenstwa nie powinny by¢ demontowane,

pomijane lub ignorowane! Usuniecie oston niesie niebezpie-
czehstwo obrazen.

- Systemy bezpieczenstwa muszg by¢ caty czas sprawne i nie
moga by¢ wytaczane!

- Prace dozoru na osi poziomej XT11 mogg by¢ wykonywane
tylko, gdy linia jest zatrzymana! Wytaczyc linie, zablokowac¢
wigcznik gtéwny i wyjac klucz!

4 ¢ Ogolne zasady bezpieczenstwa
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Pojecie bezpieczenstwa

- O$ pozioma XT11 stanowi cze$¢ urzgdzenia, jest zintegro-
wana z systemem bezpieczehstwa na lakierni. Przy uzyciu
zewnetrznym poza pojeciem bezpieczenstwa nalezy zasto-
sowac¢ odpowiednig procedure!

- Nalezy uzywac tylko oryginalnych czesci zamiennych firmy
Gema! W przypadku uzycia nieoryginalnych czesci warunki
gwaranciji nie beda respektowane.

- Naprawy osi moga by¢ wykonywane tylko przez przeszkolo-
ny przez Gema Switzerland GmbH personel.

Zgodnos¢é uzycia

- Os$ pozioma XT11 powinna by¢ uzywana tylko do zdefinio-
wanego pola dziatania. Uzycie poza tym zakresem bedzie
zinterpretowane jako niezgodne z zastosowaniem.

XT11
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O tej instrukc;ji

Informacje ogoélne

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje, niezbedne do
pracy z Osig poziomg XT11. Dzieki nim w bezpieczny sposéb mozna
przeprowadzi¢ uruchomienie, a takze w optymalny sposob uzytkowac
nowy system proszkowy.

Informacje dotyczace funkcjonowania poszczegdlnych podzespotéw sys-
temu - manipulatoréw, kabin, jednostek sterujacych, pistoletow etc. -
mozna znalez¢ w poszczegolnych instrukcjach obstugi dotyczacych tych
urzadzen.

XT11 O tej instrukcji o 7
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Opis funkciji

Zakres stosowania

Os pozioma XT11 jest uzywana do malowania detali o r6znych szeroko-
Sciach. Szczegodlnie, gdy pistolet musi wjezdza¢ do srodka detali przy
réznych ich szerokosciach.

O$ pozioma XT11 moze pracowacé w potgczeniu z manipulatorem ZA.

Os$ pozioma XT11 z manipulatorem ZA

XT11 Opis funkcji « 9
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Struktura i dziatanie

Konstrukcja mechaniczna

Os pozioma XT11 skiada sie z nastepujacych komponentow:

Os$ pozioma XT11 - struktura

N o ok WN -

Jednostka napedowa - komplet
Kotek poziomujacy

Ptyta

Podstawa kofa napedowego
Podstawa kota prowadzacego
Ptyta zaciskowa

Ptyta mocujaca

10
11
12
13
14

Przepust kabla
Pasek zebaty
Zderzak gumowy
Kotek

Tuleja

Podktadka

Sruba

10 e Opis funkcji
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Znaczenie

Os$ pozioma XT11 jest osig dodatkowg o nastepujacej charakterystyce:
Sterowanie takie samo, jak dla manipulatora ZA

Dowolny wybér pozycji dzieki sterownikowi OptiMove
CRO05/CR06

Wbudowane podktadki poziomujace
Wymagana minimalna ilos¢ miejsca

Nie potrzebna dodatkowa przestrzen na demontaz lub prace
serwisowe

Niewielka wysokos¢

Dodatkowe informacje na temat sterowania osig mozna znalez¢ w in-
strukcji obstugi sterownika OptiMove CR05/CRO06.

Funkcja

Os$ pozioma XT11 jest ustawiana w zaleznosci od pozyciji pistoletow
proszkowych wzgledem detalu. Pozycja osi jest okres$lana z nadajnika
przyrostowego impulséw i podawana do jednostki napedowe;j.

Naped jest realizowany za pomocg silnika wbudowanego w wézek (silnik
trojfazowy z przektadnig i nadajnikiem impulséw) oraz paska zebatego
umieszczonego wewnatrz obudowy.

Bezpieczenstwo i monitorowanie

Uwaga:
Wszystkie ruchome osie musza byé zabezpieczone barierkami

przed uruchomieniem i podczas dzialania (patrz przepisy lokalne)!

XT11 Opis funkcji o 11
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Parametry techniczne

Gema

Os pozioma XT11

Wersje

O$ pozioma XT11 wystepuje w dwdch wersjach z rézng dtugoscia toru.

Os pozioma XT11

Dtugosé¢ toru

1000 mm 1400 mm

Parametry elektryczne

Os pozioma XT11

Zasilanie 230 VAC (z jednostki sterujacej)
Tolerancja +10%
Czestotliwosé 50/60 Hz

Jednostka sterujaca

OptiMove CR05/CR06

Parametry jednostki napedowej

Os pozioma XT11

Jednostka napedowa

Asynchroniczny silnik tréjfazowy AC

Napiecie/czestotliwos¢

3x230V, 87 Hz

Zuzycie energii 0.3 kW
Uzwojenie silnika Trojkat / tréjfazowy
Max predkos¢ dojazdu 0.08-0.6 m/sec.
Zalecana predkos$¢ dojazdu 0.1-0.2 m/sec.
Pozycjonowanie Nadajnik przyrostowy impulséw
Moment silnika 36 Nm
Moment hamulca 3 Nm
Obroty silnika 67 1/min
Waga
Os pozioma XT11
Z dtugoscig drogi - 1000 mm 150 kg
Z dtugoscig drogi - 1400 mm 166 kg

XT11
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Uruchomienie

Montaz osi poziomej XT11

Os$ musi zosta¢ wypoziomowana, w celu zapewnienia bezpiecznego i
prawidtowego dziatania.

Po wypoziomowaniu O$ pozioma XT09 musi zosta¢ doktadnie przytwier-
dzona do podtoza.

Podiaczenie osi poziomej XT11 do manipulatora ZA

1. Kable podtgczeniowe lezg luzno na ptycie wézka osi poziomej.

Os pozioma XT09 z kablami przytgczeniowymi

2. Obydwa kable muszg by¢ przetozone do kolumny manipulatora
ZA (1)

3. Loosen the screws on the rear side of the ZA reciprocator and
pull out the electrical modules

XT11 Uruchomienie ¢ 15
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Electrical modules in the ZA reciprocator

4. Break out the required opening in the feedthrough rubber and
pull trough the cables

Cable ducts in the ZA reciprocator

5. Podtaczyc¢ kable (zgodnie z zataczonym schematem elektrycz-
nym)

6. Push back the electrical modules and fasten them

16 e Uruchomienie XT11
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Podtaczenia elektryczne / przylacza kabli

i Gema

OptiMove Type CRO4

Jednostka sterujgca OptiMove CRO6 - przytgcza

Os pozioma XT11 jest podtgczona do gniazda 2.2 Drive
supply na jednostce sterujgcej OptiMove CR05/CR06 za
pomoca przewodu zasilajgcego

Sterowanie napedem Osi pozioma XT11 z gniazda I/O jest
podtgczone do gniazda 2.3 Drive 1/O na jednostce sterujgcej
OptiMove CR05/CR06 za pomocg przewodu sygnatowego

Punkt referencyjny

The reference point serves as starting point for the axis control unit for
calculating the procedure positions.

By switching on the axis control unit, the horizontal axis travels automati-
cally to the reference point (proximity switch).

Uwaga!

Aby zapobiec uszkodzeniom kabiny lub uchwytéw manipulatora, etc
nalezy ustawié¢ punkt referencyjny przed pierwszym uruchomie-
niem!

XT11 Uruchomienie ¢ 17
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Ustawianie punktu referencyjnego

1. Move the contact plate to the desired position and fasten it

2. Ustawi¢ odpowiednig przerwe czujnika zblizeniowego na okoto 2
mm

Contact plate
(movable)

Czujnik zblizeniowy

XT11 Horizontal axis - reference point

The position of the contact plate is set by an Gema service engineer dur-
ing assembly.

Uwaga:
Punkt odniesienia musi by¢ osiggany przed kazdym uruchomieniem
(przy kazdym wiaczeniu, po przerwie w zasilaniu etc.)!

18 e Uruchomienie XT11
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Przygotowanie do uruchomienia

Niebezpieczenstwo!
Nigdy nie stawa¢ na osi poziomej lub pod woézkiem osi pionowej

podczas pracy - niebezpieczenstwo wypadku!

Uwaga:
Sita osi poziomej jest znacznie wigksza od sity cztowieka!
Wszystkie osie muszg by¢ zabezpieczone przed dostepem podczas

pracy (patrz lokalne przepisy bezpieczenstwa).

Przed uruchomieniem Osi poziomej XT11, nalezy wykona¢ ponizsze
czynnosci:

- Rama i wozek osi musza by¢ uziemione! Uziemienie ra-
my musi zosta¢ wykonane przez uzytkownika

Ustawi¢ parametry systemowe w jednostce sterujacej
CRO05/CRO06 (patrz instrukcja obstugi sterownika OptiMove
CRO05/CRO06)

Dodatkowo, przed uruchomieniem nalezy sprawdzi¢ ponizsze punk-
ty:
Droga dojazdu - sprawdzi¢ poprzez test odlegtosci zgodnie
z instrukcjg obstugi OptiMove CR05/CR06

Jednostka sterujaca - sprawdzi¢ przytacza kabli (popraw-
no$¢ potgczen, docisk potaczen, dtugosé kabli, mozliwosé
ruchéw, etc.)

Pasek zebaty - poruszyc¢ recznie, aby sprawdzi¢, czy nie
przeskakuje po kole zebatym

Stabilnos¢ - manipulator i postawa wézka powinny by¢ sta-
bilne!

XT11 Uruchomienie ¢ 19
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Obstuga i dozor

Ogodlna obstuga

Os pozioma jest sterowana poprzez jednostke sterujgcg OptiMove
CRO05/CRO06 (patrz takze instrukcja obstugi sterownika OptiMove
CRO05/CRO06).

Plan dozoru

Plan dozoru zawiera uwagi i wskazowki dla pracy jednozmianowej osi
poziomej. Sprawdzenie zuzycia, dozor i naprawy muszg by¢é wykonywa-
ne z godnie z zaobserwowanymi nieprawidtowo$ciami w pracy!

Plan dozoru Dozoér i prace kontrolne

Co tydzien Zgrubne czyszczenie
Sprawdzenie warunkéw pracy
Czyszczenie powierzchni roboczych

Co miesigc Sprawdzi¢ naprezenie paska zebatego

XT11 Obstuga i dozor ¢ 21
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Schemat elektryczny

Os pozioma XT11

ZA04 AXIS ADAPTER
NR. 1000 247

&
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Schemat elektryczny Osi poziomej XT11
X1 Zasilanie X5 Przylgcze napedu I/O
X2 FU* zasilanie X6 Przylacze napedu I/O
X3 Przytacze hamulca silnika X7 FU* Przytacze sygnatu
X4 Przytacze czujnika zblizeniowe- X8 Przytacze nadajnika przyrosto-
go wego impulsow

* FU = Przemiennik czestotliwosci

Informacja:
1 Mostek musi by¢ ustawiony pomiedzy +24, a wejsciem LI6!

XT11 Schemat elektryczny e« 23
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Wyszukiwanie biedow

Gema

Informacje ogdlne

Uwaga:
& Rozwiagzywanie probleméw powinno by¢ wykonywane jedynie przez

przeszkolony personel!

Usuwanie btedéw

Problem/btad/awaria

Procedura/naprawa

Manipulator i ptyta wézka nie mogq
wibrowac

Sprawdzi¢ dociag srub taczacych
manipulator z ptyta wozka i Osig po-
zioma XT11

Wyregulowa¢ rolki za pomoca $rub
napinajacych przy tozyskowanym ko-
le napedowym/ftozyskowanym kole
prowadzacym (patrz takze lista czesci
zamiennych)

Przy braku regulacji nalezy docisna¢
rolki, w przeciwnym razie ulegng one
bardzo szybkiemu zuzyciu!

Nie osiggalny punkt odniesienia

Usung¢ zanieczyszczenia z po-
wierzchni roboczych!

Sprawdzi¢, czy O$ pozioma XT11
pracuje poprawnie (poruszy¢ recznie)

Wzig¢ pod uwage wskazéwki za-
warte w instrukcji obstugi sterownika
CRO05/CRO06!

XT11
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Lista czesci zamiennych

Zamawianie czesci zamiennych

Podczas zamawiania czesci zamiennych do urzadzen malarskich nalezy
postepowac wedtug nastepujacych zasad:

Poda¢ typ oraz numer seryjny urzadzenia

Podac numer katalogowy, ilo$¢ oraz nazwe kazdej z czesci
zamiennych

Przykiad:

Typ XT11
Nr seryjny 1234 5678

Numer kat. 203 386, 1 sztuka, Klamra - @ 18/15 mm

Przy zamawianiu kabla lub weZa nalezy podac jego dtugosé. Czeéci, dla
ktérych nalezy poda¢ dtugos¢ sg zawsze oznakowane *.

Czesci zuzywajace sie eksploatacyjnie sg zawsze oznaczone #.

Wszystkie wymiary plastikowych wezy posiadajg oznakowang Srednice
wewnetrzng i zewnetrzng;

Przykiad:

@ 8/6 mm, 8 mm s$rednica zewnetrzna / 6 mm $rednica wewnetrzna

UWAGA!

Nalezy uzywac¢ tylko oryginalnych czesci zamiennych, poniewaz
& czesci te zabezpieczaja przed wybuchem! Stosowanie czesci nieo-

ryginalnych bedzie prowadzito do utraty gwarancji Gema!

XT11 Lista czesci zamiennych e 27
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Os pozioma XT11 - lista czesci zamiennych

Uwaga!
Przy zamawianiu paska zebatego, konicznie poda¢ jego dtugos¢
fii (odpowiec_lni:il diugos¢ drogi _+’8'55 mm).
Przy wymianie paska dokreci¢ sruby do oporu tak, aby dotykaly do
zatopionych w pasku drutéw, ktére zapewniajg uziemienie!
Os pozioma XT11 - dlugosé skoku 1000 mm 1003 801
Os pozioma XT11 - dlugosé skoku 1400 mm 1003 802
1 Plyta unoszaca ZA06 - wzdiuz 387 355
Ptyta unoszaca ZA06 387 525
Sruba wstrzagsoodporna - M8x20 mm 244 422
Sruba - M6x10 mm 1001 081
Panel ostonowy - skok 1000 mm 384 151
Panel ostonowy - skok 1400 mm 385 883
5 Panel ostonowy - strona wzmocniona 372 463
6  Sruba - M8x50 mm 213993
7  Sruba - M8x60 mm 258 482
8  Plyta zaciskowa 372 420
9  Trzpien gwintowany - M10x140 mm 258 474
10  Nakretka - M10 215 589
11 Piyta mocujgca 345 067
12 Nakretka - M12 215597
13 Trzpien gwintowany - M12x115 mm 372 676
14  Podkiadka - @ 13/24x2.5 mm 215830
15 Podktadka - M6 (for countersunk-head screw) 258 431
16 Sruba - M6x12 mm 214 680
17  Piyta 372 404
18 Zderzak gumowy - @ 35x40 mm, M8 211 664
19  Buffer holder 389 285
20  Sruba - M6x16 mm 244 503
22 Sruba - M6x10 mm 214 841
23 Pasek zebaty 103 730#*
25 Podstawa kota napedowego - komplet (patrz odpowiednia lista cze$ci zamiennych)
26 Rolka - @40 mm 256 366
27  Sruba - M5x10 mm 241 849
28  Jednostka napedowa XT11 - komplet (patrz odpowiednia lista czesci zamiennych)
29 Podstawa kota prowadzacego - komplet (patrz odpowiednia lista cze$ci zamiennych)
28 e Lista czesci zamiennych XT11
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Os pozioma XT11 - czesci zamienne

30  Sruba - M6x20 mm 216 429
31  Contact plate 387 568
32  Cazujnik zblizeniowy 229 180
34  Wspornik ogranicznika 387 576

Modut elektryczny XT11 w ZA06 (nie pokazany, patrz odpowiednia lista czesci za-
miennych)

* Prosze podac¢ dtugosé

# Czesci zuzywajace sie

13 ! 17 18 19 \
14—

25/
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Os pozioma XT11 - jednostka napedowa

Jednostka napedowa - komplet (wraz z poz. 1-5) 1005 064
1 Jednostka napedowa - 0.25 kW

- dla osi XT z numerem seryjnym 18402.xxx (patrz Tabliczka znamionowa) 1008 448
- dla osi XT z numerem seryjnym 18401.xxx (patrz Tabliczka znamionowa) 1003 815
2 Trzpien - @ 6/M4 1003 126
3 Sruba - M5x30 mm 213 764
4  Podktadka - & 5,3/10x1 mm 205 320
5 Nakretka - M5 205 150
6 Kabel silnika 0si XT11 -L=2m 1000 904
7 Kabel hamulca silnika osi XT11 - L=2 m 1001 343
8 Nadajnik przyrostowy impulséw 268 925
9 Brake release cable 1002 855
10  Nakretka - M12 1003 797
11 Nakretka - M6 244 430
12 Sruba - M10x20 mm 214108
13  Podktadka - M10 237 981
14  Countersunk Allen screw - M6x25 mm 241 598
15  Koto pasowe zebate" 1003 814
16 Pierscien napinajacy - @ 20/47x22 mm " 257 583
17  Pierscien dystansowy - @ 20/12.1x3.7 mm 1003 795
18 tozysko - @ 12/32x10 mm 245720
19  Pierscien zaciskowy - A-32 235741
20 Rolka prowadzaca 1003 793
21 Pierscien dystansowy - @ 20/12.1x25 mm 1003 812
22 Piyta mocujgca do rolek - L=120 mm 1003 796
23  Podkfadka - M12 237 973
24 Sruba - M12x80 mm 221 325

w przypadku wymiany tej czesci, nalezy usung¢ smar przed montazem!
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Os pozioma XT11 - jednostka napedowa

Os pozioma XT11 - jednostka napedowa
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Os pozioma XT11 - podstawa kota napedowego

Podstawa kota napedowego - komplet, FS 1003 808
Podstawa kota napedowego - komplet, LS 1003 806

1 Podstawa kota napedowego (dodatek) - komplet, FS 1003 809#
1 Podstawa kota napedowego (dodatek) - komplet, LS 1003 807#
3  Rolka 390 658#
4  Wspornik 1003 813
5 Koto napedowe - @ 73 mm 1003 805#
6 tozysko - @ 10/35x11 mm 201 359#%#
7  kozysko - @ 15/52x15 mm 258 415#
8 Pierscien - 1-32 216 135
9 Pierscien zaciskowy - A-20 256 358
10  Pierscien zaciskowy - A-20 237 094
11 Podkiadka - M8 242 870
12 Nakretka - M6 205 095
13 Sruba - M6x25 mm 213 845
14 Sruba - M8x10 mm 213 900

# Czesci zuzywajace sie

FS LS

Os$ pozioma XT11 - podstawa kota napedowego
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Os pozioma XT11 - podstawa kota napedowego

Podstawa kota napedowego - FS
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Os pozioma XT11 - podstawa kota prowadzacego

Podstawa kota prowadzacego - komplet, LS 1003 803
Podstawa kota prowadzacego - komplet, FS 1003 811

1 Podstawa kofa prowadzacego (dodatek) - LS 1003 804#
1 Podstawa kota prowadzacego (dodatek) - FS 1003 810#
4  Profil prowadzacy 372 374#
5 Koto prowadzace - @ 73 mm 1003 805#
6 Piyta 372 382
7 Rolka 390 658#
8  Wspornik 1003 813
9 tozysko - & 10/35x11 mm 201 359
10  kozysko - @ 15/52x15 mm 258 415
11 Pierscien - I-35 216 135
12 Pierscien zaciskowy - A-10 256 358
13 PierScien zaciskowy - A-25 237 094
14  Podkfadka - M8 242 870
15 Nakretka - M6 205 095
16  Nakretka blokujgca - M8 221 317
17 Sruba - M8x70 mm 258 440
18  Sruba - M6x25 mm 213 845
19 Sruba - M8x10 mm 213 900

# Czesci zuzywajace sie

LS FS

Os$ pozioma XT11 - podstawa kota prowadzgcego
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Os pozioma XT11 - podstawa kota prowadzacego

Podstawa kota prowadzgcego - LS
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Os pozioma XT11 - modut elektryczny

1 Przemiennik czestotliwosci - XT11 269 158
2  kacze sygnatowe do przemiennika czestotliwosci 1000 314
3 Spacer-J4/d4,8/9,4 mm 266 833
4 Przekaznik - 24 VDC, do hamulca silnika 250 961
5 Ptyta przytaczeniowa - komplet 1000 247
6  Przylacze kabla do przemiennika czestotliwo$ci 1000 312
7 Nakretka - M6 244 430
8  Uchwyt 244 864
9  Sruba-M6x12 mm 213 810
10  Przylacze napedu I/O - komplet 1004 105
11 Zasilanie 1003 990
12 Sruba - M3x8 mm 268 801
13 Podkiadka - Typ A, M3 205 885
14 Nakretka - M3 202 142
15 Uszczelka przylepna - 9x2 mm 100 250
Przewdd zasilajgcy XT11-OptiMove - L=20 m (nie pokazany) 1000 280
Przewdd sygnatowy XT11-OptiMove - L=20 m (nie pokazany) 1000 281

XT11 Horizontal axis - electrical module in the ZA06 Reciprocator
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