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Wszelkie prawa zastrzezone.

Niniejsza instrukcja chroniona jest prawami autorskimi. Nieautoryzowane
kopiowanie jest prawnie zabronione. Niniejsza instrukcja nie moze by¢ w
catosci lub w czesci, bez uprzedniej pisemnej zgody Gema Switzerland
GmbH, w zaden sposdb powielana, przenoszona, przetwarzana, zapisy-
wana w systemie elektronicznym lub ttumaczona.

MagicCompact, MagicCylinder, MagicPlus, MagicControl, OptiFlex, Opti-
Control, OptiGun, OptiSelect, OptiStar i SuperCorona sg zastrzezonymi
znakami towarowymi firmy Gema Switzerland GmbH.

OptiFlow, OptiCenter, OptiMove, OptiSpeeder, OptiFeed, OptiSpray,
OptiSieve, OptiAir, OptiPlus, OptiMaster, MultiTronic, EquiFlow, Precise
Charge Control (PCC), Smart Inline Technology (SIT) i Digital Valve Con-
trol (DVC) sg znakami towarowymi firmy Gema Switzerland GmbH.

Wszystkie inne nazwy produktéw sg znakami towarowymi lub zastrzezo-
nymi znakami towarowymi ich wiascicieli.

W niniejszej instrukcji istniejg odniesienia do réznych znakéw towarowych
lub zarejestrowanych znakéw towarowych. Takie odniesienia nie ozna-
czaja, ze dany producent akceptuje niniejszg instrukcje w jakikolwiek
sposob lub tez jest nig w jaki$ sposdb zwigzany. StaraliSmy sie zachowac
preferowang pisownie witasciciela praw autorskich w przypadku znakow
towarowych i nazw handlowych.

Informacje zawarte w tej instrukcji sg poprawne i doktadne zgodnie z na-
szg najlepszg wiedzg i przekonaniem na dzien jej publikacji. Tres¢ nie jest
jednak wigzgcym zobowigzaniem dla Gema Switzerland GmbH i prawo
do wprowadzania zmian bez powiadomienia pozostaje zastrzezone.

Najnowsze informacje na temat produktéw firmy Gema mozna znalez¢ na
stronie www.gemapowdercoating.com.

Informacje dotyczgce patentéw mozna znalezé na stronie
www.gemapowdercoating.com/patents lub
www.gemapowdercoating.us/patents.

Wydrukowano w Szwajcarii

Gema Switzerland GmbH
Movenstrasse 17

9015 St.Gallen
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Informacje dotyczace niniejszej instruk-

cji pracy

Ogodlne

Niniejsza instrukcja obstugi zawiera wszelkie informacje, niezbedne do
pracy z OptiMove CR08. Zawiera ona informacje o uruchomieniu oraz
wskazdwki i porady, jak korzysta¢ z nowego systemu malowania prosz-
kowego.

Informacje dotyczgce funkcjonowania poszczegdlnych podzespotéw sys-
temu mozna znalez¢ w poszczegdlnych instrukcjach obstugi dotyczgcych
tych urzadzen.

Przechowywag¢ instrukcje

Prosimy dobrze przechowywac niniejszg instrukcje dla przysztego wyko-
rzystania oraz w celu ewentualnych zapytan.

Przedstawienie tresci

Podawanie pozycji w tekscie

Podawanie pozycji w ilustracjach jest stosowane jako odniesienie w tek-
Scie opisowym.

Przykiad:

»Wysokie napiecie (H), wygenerowane w kaskadzie pistoletu, jest przeka-
zywane do elektrody srodkowej."

Symbole bezpieczenstwa (piktogramy)

Wszystkie ostrzezenia oraz ich znaczenie mozna odnalez¢ w poszcze-
golnych instrukcjach obstugi urzgdzen firmy Gema. Oprocz stosowania
sie do zasad bezpieczenstwa zawartych w poszczegolnych instrukcjach
obstugi nalezy przestrzega¢ ogdlnie obowigzujgcych przepiséw dot. bez-
pieczenstwa i ochrony przed wypadkami.

OptiMove CR08

Informacje dotyczace niniejszej instrukcji pracy ¢ 3
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Oznacza bezposrednio grozace niebezpieczenstwo.
Jesli nie bedzie ono unikane, to nastepstwem jest Smier¢ lub ciezkie ob-
razenia ciata.

Oznacza mozliwie grozgce niebezpieczenstwo.
Jesli nie bedzie ono unikane, to nastepstwem moze by¢ Smier¢ lub

ciezkie obrazenia ciata.

A\ OSTROZNIE

Oznacza mozliwie grozgce niebezpieczenstwo.
Jesli nie bedzie ono unikane, to nastepstwem mogg by¢ lekkie lub nie-
znaczne obrazenia ciata.

Oznacza mozliwie szkodliwg sytuacje.
Jesli nie bedzie ona unikana, to moze zosta¢ uszkodzone urzadzenie

lub cos w jego otoczeniu.

Oznacza mozliwie szkodliwg sytuacje.
Jesli nie bedzie ona unikana, to moze zosta¢ zanieczyszczone srodowi-

sko naturalne.

' WSKAZOWKA NAKAZU

Informacje, ktére muszg by¢ koniecznie przestrzegane
°
> WSKAZOWKA

Pozyteczne informacje, porady, itd.

Wersja oprogramowania

Ten dokument opisuje dziatanie jednostki sterujgcej, od wersji software
V1.0.

4 < Informacje dotyczace niniejszej instrukcji pracy OptiMove CR08
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Bezpieczenstwo

Podstawowe zasady bezpieczenstwa

Ten produkt zostat wyprodukowany wedtug najnowszych specyfika-
cji i zgodnie z technicznymi zasadami bezpieczenstwa tylko i wy-
tgcznie do normalnego napylania farb proszkowych.

Kazde inne uzycie uwazane jest za niezgodne z przeznaczeniem.
Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za wady wynikte na skutek
niewfasciwego uzytkowania tego urzgdzenia; ryzyko ponosi wytgcz-
nie uzytkownik. Jesli produkt ten bedzie wykorzystywany niezgodnie
z naszymi zaleceniami do innych celéw i/lub innych materiatéw, to
firma Gema Switzerland GmbH nie bedzie ponosita za to odpowie-
dzialnosci.

Uruchomienie (tzn. rozpoczecie pracy zgodnej z przeznaczeniem)
jest zabronione do czasu koncowego zamontowania produktu zgod-
nie z Dyrektywg Maszynowg i jego okablowania. Nalezy réwniez
przestrzega¢ normy "Bezpieczenstwo maszyn".

Samowolne modyfikacje produktu zwalniajg producenta z odpowie-
dzialno$ci za wynikte z tego szkody.

Przepisy zwigzane z zapobieganiem wypadkom, jak rowniez inne
ogolnie zasady bezpieczenstwa muszg by¢ przestrzegane.

Ponadto nalezy rowniez uwzglednic¢ krajowe przepisy bezpieczeh-
stwa.

Zasady bezpieczenstwa specyficzne dla tego produktu

Ten produkt stanowi cze$¢ urzgdzenia i w ten sposoéb jest on zinte-
growany z systemem bezpieczenstwa urzgdzenia.

W przypadku uzytkowania urzadzenia w granicach przekraczajgcych
przyjeta koncepcje bezpieczenstwa nalezy podjgé odpowiednie
Srodki.

Instalacje na miejscu uzytkowania nalezy przeprowadza¢ zgodnie z
lokalnymi przepisami.

Nalezy zwréci¢ uwage, czy uziemienie podzespotdéw zostato wyko-
nane zgodnie z lokalnymi przepisami.

OptiMove CR08

Bezpieczenstwo e 5
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A OSTRZEZENIE

Moc manipulatora znacznie przewyzsza site cztowieka!

— Wszystkie osi muszg by¢ zabezpieczone przed dostepem pod-
czas pracy (patrz lokalne przepisy bezpieczenstwa).

— Nigdy nie stawaé pod wézkiem Z, kiedy manipulator nie jest w ru-
chu!

—  Wityczki pomiedzy sterownikiem OptiMove CRO8 i uktadem zasilania
manipulatora ZAOx moga by¢ roztgczane tylko, kiedy zasilacz jest
wylgczony.

—  Kable tgczgce pomiedzy manipulatorem, a sterownikiem muszg by¢
utozone w taki sposéb, aby nie uleglty uszkodzeniu podczas ruchu
manipulatora. Nalezy przestrzegac zasad bezpieczenstwa ustano-
wionych lokalnie!

— Maksymalna gérna granica skoku manipulatora musi by¢ usta-
wiona w odniesieniu do maksymalnej wysokosci otworéw w ka-
binie. Jezeli gérna granica skoku zostanie ustalona btednie (zbyt
wysoko), to moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia manipulatora lub/i
kabiny!

UWAGA

System moze zostaé uszkodzony w trakcie testu!

— Oznacza to, ze nalezy zwrdécic¢ szczegodlng uwage na ogranicza-
nie drogi manipulatora (wiecej informacji w rozdziale ,Parametr
systemowy P1 - Ustawianie gérnej granicy skoku®).

—  Wartos¢ napiecia zasilajgcego jest gwarantowana dzieki sterowni-
kowi OptiMove CR08. Napiecie zasilajgce wynosi 230 VAC i jest
kontrolowane przez obwdd bezpieczenstwa. W razie niebezpieczen-
stwa napiecie zasilajgce silnika moze zosta¢ przerwane za pomocg
wytgcznika bezpieczenstwa.

—  Przy naprawie manipulatora, kabiny oraz sterownika OptiMove
CRO08 nalezy odtgczy¢ manipulator od zasilania zgodnie z lokalnymi
zasadami bezpieczenstwal!

—  Naprawy mogg by¢ wykonywane jedynie przez autoryzowany serwis
Gema. Nieautoryzowane zmiany i modyfikacje mogg prowadzi¢ do
odniesienia obrazenh oraz uszkodzenia urzadzenia. W takim przy-
padku firma Gema Switzerland GmbH uchyla gwarancje na urzg-
dzenia.

— Informujemy, ze uzytkownik jest odpowiedzialny za bezpieczng ob-
stuge urzgdzen. W zadnym wypadku firma Gema Switzerland GmbH
nie ponosi odpowiedzialnosci za powstate szkody.

’ WSKAZOWKA

Aby uzyskac¢ wiecej informacji, nalezy zapoznaé sie z przepisami bez-
pieczenstwa Gema.

6 e Bezpieczenstwo OptiMove CR08
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‘A osTRzEZENE

Praca bez instrukcji pracy

Na skutek nieprzestrzegania informacji zwigzanych z bezpieczen-
stwem, praca z poszczeg6lnymi stronami niniejszej instrukcji ob-
stugi lub bez nich moze spowodowac uszkodzenia ciata i mienia.

— Przed przystgpieniem do pracy z urzgdzeniem nalezy zorganizo-
wac niezbedne dokumenty i przeczyta¢ rozdziat ,,Przepisy bez-
pieczenstwa”.

— Prace wolno wykonywac tylko i wytgcznie stosujgc sie do wyma-
ganych dokumentéw.

— Pracowac¢ zawsze z kompletnym oryginalnym dokumentem.

OptiMove CR08 Bezpieczenstwo e 7
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Opis produktu

Jednostka sterujgca osig OptiMove CR08

Panel operacyjny

Gema

remote @

OptiMove on off

Rys. 1: Panel operacyjny

1 Elementy obstugowe i wyswietlajgce
2  Wigczanie/Wytgczanie

OptiMove CR08 Opis produktu ¢ 9
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Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

Jednostka sterujgca osig OptiMove CRO08 jest przeznaczony do obstugi
jednego manipulatora w malarni do elektrostatycznego napylania farb
proszkowych.

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem obejmuje takze przestrzeganie
warunkow eksploatacii, konserwacji i napraw zalecanych przez producen-
ta. Ten produkt moze by¢ uzywany, konserwowany i naprawiany tylko
przez przeszkolony i poinformowany o mozliwych niebezpieczenstwach
personel.

Kazde inne uzycie uwazane jest za niezgodne z przeznaczeniem. Produ-
cent nie ponosi odpowiedzialnosci za wynikle z tego tytutu uszkodzenia;
cate ryzyko bierze na siebie uzytkownik!

W celu lepszego zrozumienia relacji i zasad malowania proszkowego za-
leca sie doktadne zapoznanie z instrukcjami obstugi i funkcjami innych
komponentow.

Racjonalnie przewidywalne niewlasciwe uzycie

—  Obstuga bez wiasciwego przygotowania

—  Uzycie w potgczeniu z niezatwierdzonymi urzgdzeniami lub kompo-
nentami

Dane techniczne

Podtaczalne osie
OptiMove CR08 Mozliwos¢ podiaczenia
ZA10 tak

UWAGA

Jednostka sterujgca osig OptiMove CR08 moze pracowac tylko z okre-
slonymi typami pistoletow!

Informacje ogdline

OptiMove CR08

llo$¢ osi na sterownik 1

Max ilos¢ dostepny programow 255

Max wysokos¢ skoku (teoretyczna) 5m
Maksymalna predkos¢ 0,6 m/s
Predkos¢ minimalna 0,08 m/s
Przyspieszenie 0,1-2,0 m/s?

10 e Opis produktu OptiMove CR08
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Dane elektryczne

Gema

OptiMove CR08

Nominalne napigcie wejsciowe 230 VAC

Tolerancja +10% / -10%

Czestotliwosé 50/60 Hz

Warto$¢ wyjéciowa na elektrozaworze 24 VDC

Bezpiecznik F1 10 AT

Zuzycie energii 0,6 kW

Stopien zabezpieczenia IP54

Temperatura pracy 0°C-+40°C
(+32 °F - +104 °F)
-20°C - +70 °C

Temperatura przechowywania

(-4 °F - +158 °F)

Wymiary
OptiMove CR08
Szerokos¢ 173 mm
Gtebokosc¢ 212 mm
Wysokosé 177 mm
Waga 3 kg

OptiMove CR08

Opis produktu ¢ 11
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Budowa i dziatanie

Budowa

Jednostka sterujgca osig OptiMove CRO08 jest dostepna jako wersja do
zabudowy w szafie sterujgcej ASOXx.

Opis funkcji

Sterownik OptiMove CRO08 jest uzywany w systemie kontroli osi manipula-
tora. Kompletny system sterowania osi sktada sie z jednostki sterujgcej
OptiMove, regulatora potozenia oraz osi z silnikiem synchronicznym. Re-
gulator potozenia odbiera napiecie zasilajgce oraz kontroluje sygnat bez-
posrednio ze sterownika OptiMove.

Sterownik osi OptiMove CR08 zawiera wizualizacje, jednostke wejsciowg
i sterowanie sekwencyjne do sterowania osig z silnikiem synchronicznym
i regulatorem potozenia.

Silnik napedowy jest wyposazony w hamulec elektryczny. Jezeli sterowa-
nie osig jest odigczone od zasilania, to jest aktywowany hamulec przy-
trzymujacy.

OptiMove CR08 Budowa i dziatanie ¢ 13
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Konfiguracja

230 VAC

Rys. 2: Schematyczne przedstawienie

Jednostka sterujgca osig 4  Przewdd silnika
2 Regulator potozenia 5 Silnik napedowy
3 Przewdd enkodera obrotowego

14 ¢ Budowa i dzialanie OptiMove CR08
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Elementy sterowania i wyswietlacze,
Tryby operacyjne

Wyswietlacze i przyciski

Urzgdzenie jest obstugiwane za pomocg klawiatury membranowej z wy-
swietlaczami. Wszystkie wyswietlacze (A1 — A3) sg 7-segmentowe, a
wszystkie diody LED sg zielone.

W trybie recznym wszystkie funkcje operacyjne mogg by¢ wykonywane
poprzez klawiature membranowsg. W trybie zdalnym sg dostepne tylko
funkcje wizualizacji.

A1

A2

A3

T7 T8 T9

Rys. 3: Wyswietlacze i przyciski

UWAGA

Przyciski wejsciowe moga zostaé uszkodzone, jesli beda one naci-
skane paznokciami lub twardymi przedmiotami.

— Naciskac¢ przyciski wejsciowe tylko gotymi koncowkami palcow!

OptiMove CR08 Elementy sterowania i wyswietlacze, Tryby operacyjne ¢ 15
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Wskazanie | Znaczenie
Wyswietlacz aktualnej wartosci (pozycja osi)

A1 - Pozadqqa wa,rtoéé wejsciowa (gér_na pozycja,
predkos¢ w gore, czas przebywania, adres pro-
gramu)

Wyswietlacz aktualnej wartosci (predkosé osi)

A2 — Pozadana wartos¢ wejsciowa (dolna pozycja,
predkosc¢ w dot)

A3 Wyswietla wybrany numer programu lub kod btedu

Klucz Znaczenie

Start osi (T7)

Stop osi (T8)
— przytrzymaé 5 sekund = parametr systemowy

Start do punktu odniesienia (T9)

Klucze do wprowadzania pozgdanych wartosci i parame-
trow systemowych (zwiekszanie wartosci)

Klucze do wprowadzania pozgdanych wartosci i parame-
tréow systemowych (zmniejszanie wartosci)

Wprowadzanie numeru programu, potwierdzenie btedu

Aktywacja trybu wyswietlacza (wybér pozgdanej wartosci
wejsciowej, diody LED 4 - LED 9)

16 ¢ Elementy sterowania i wyswietlacze, Tryby operacyjne

OptiMove CR08



Gema

remote @
t ot
4 6
5007

j-

- g

=]

‘Ut 0 o

mm

10 1 12

Rys. 4: diody LED

LED Znaczenie

1 Tryb wartosci pozgdanej/aktualnej

2 (ciemna = tryb wartosci aktualnej / zielona = tryb wartosci

3 pozadanej )

4-9 Wyswietla wybor parametrow

10 Os ruszyta

11 Os zatrzymana

12 Odniesienie osi

Zdalny Blokada klawiatury

OptiMove CR08

Elementy sterowania i wyswietlacze, Tryby operacyjne o 17
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Tryby pracy

Na sterowniku OptiMove CR08 mozna wybra¢ nastepujgce tryby opera-
cyjne:

— Reczny
—  Blokada klawiatury

Do sterownika OptiMove CR08 mozna wprowadzi¢ do 255 programéw
uzywajgc niezbednych parametrow.

Tryb operacyjny - reczny

Tryb reczny pozwala operatorowi na start i wybor programu poprzez pa-
nel. Dodatkowo operator ma mozliwos¢ zmiany programu lub bezposred-
niej modyfikacji pracujgcego programu.

W tym trybie za pomocg panela mozna obstugiwaé nastepujgce wyswie-
tlacze oraz funkcje operacyjne:

—  Wybdr numeru programu
—  Wybor trybu wejscia / tryb wyswietlacza

—  Ustawianie pozadanej wartosci w trybie wejscia (tylko w trybie wa-
hadtowym)

—  Start/Stop
—  Potwierdzanie komunikatéow btedow

—  Wybor parametrow systemowych

Blokada klawiatury

W trybie "blokada klawiatury®, panel sterownika zostaje zablokowany.
Aby to sie stato, parametr systemowy P9 musi by¢ poprawnie ustawiony
P9=1 (wiecej informacji, patrz ,Ustawianie parametréow systemowych®).

Jesli parametr systemowy jest tak ustawiony P9=1, wtedy funkcja bloko-
wania klawiatury moze by¢ aktywowana za pomoca sygnatu cyfrowego.

Jest to wyswietlane na panelu poprzez swiecenie na zielono diody LED

“‘Remote*.

Tylko ograniczone sterowanie jest mozliwe z panela, a mianowicie:
—  Start, stop, punkt odniesienia osi

—  Wybdr trybu wejscia / wyswietlanie trybu (wizualizacja wartosci po-
zgdanych i aktualnych)

—  Potwierdzanie komunikatow btedow

18 ¢ Elementy sterowania i wyswietlacze, Tryby operacyjne OptiMove CR08
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Uruchomienie

Przytacza na tylnej scianie

Rys. 5: Przytgcza na tylnej Scianie

2.1 Przytgcze zasilania elektrycznego 2.6 CAN bus - Wyjscie
2.2 Zasilanie - manipulator

Podtgczenia kabli posiadajg rézne wtyki, dzieki temu nie mogg by¢ bted-
nie podtgczone podczas montazu.

Przed odtaczeniem kabli od gniazd nalezy zawsze wylaczy¢ urza-
dzenie i odlgczy¢ kabel od zasilania!

OptiMove CR08 Uruchomienie o 19
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Pierwsze uruchomienie

Informacje niezbedne do uruchomienia

Wszystkie osie zaprogramowane i oznaczone do wysytki (manipulator-,
0$- oraz definicje adresu), jakkolwiek mozna je zaadoptowa¢ do wyma-
gan klienta.

Wszystkie zmieniane wartosci nalezy wpisa¢ do tabeli parame-
tréw — patrz dodatek!

Okablowanie i ekranowanie elektryczne

Wszystkie podtgczenia do CAN Bus powinny by¢ wykonane zgodnie z za-
taczonym schematem elektrycznym.

UWAGA

W przypadku ewentualnego ZATRZYMANIA AWARYJNEGO musza
by¢ aktywowane hamulce w osiach, a sam sterownik musi by¢ wy-
taczony!

— Podtaczy¢ sterownik do obwodu prgdu wytgczenia awaryjnego

—  Montaz i podtgczanie podzespotéw moze by¢ wykonywane jedynie
przez specjaliste elektronika.
—  Dla bezproblemowego dziatania z szybka transmisjg danych wyma-

gane jest prawidtowo wykonane uziemienie. Warunkiem podstawo-
wym jest jednolity potencjat uziemienia.

— Do okablowania zostaty uzyte specjalnie kable ekranowane. Ekran
kabla ma podfgczenia na obydwu kohcach do uziemienia.

Usterki podczas pracy

Stabe uziemienie lub jego brak wptywa ujemnie na niezawodnosé
urzadzenia i normalne dziatanie.

— Obydwa konce ekranu kabla muszg by¢ podtagczone do uziemie-
nia!

Ustawianie parametrow systemowych

Sterownik OptiMove CRO8 jest zaadoptowany do typu manipulatora oraz
specyfikacji malarni za pomocg parametrow systemowych.

W zaleznosci od ustawien parametrow systemowych nalezy postepowac
w nastepujgcy sposob:

1. Przycisk przytrzymac nacisniety przez dtuzej 5 sekund, aby
przej$¢ do trybu parametréw systemowych. Diody LED L1-L3 Swie-

c3
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2.  Wybra¢ pozadane parametry P1-P12 na wyswietlaczu A1 za pomo-
cg kluczy Ll
3. Ustawi¢ odpowiednii wartos¢ parametru na wyswietlaczu A2 za

pomocg kluczy

4. Nacisng¢ przycisk aby wyjs¢ z trybu parametrow systemowych

Przeglad parametrow systemowych

UWAGA

Uszkodzenie manipulatora lub/i kabiny

Jezeli zostanie ustawiony nieprawidlowy parametr systemowy,
moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia manipulatora lub/i kabiny!

— Wprowadzi¢ poprawne wartosci parametréw!

Parametr Oznaczenie Wartosci Uwaga
. . 0,00-5,00 m
P1 Max pozycja dojazdu
0,50 m
1 - Tryb oscylacji
P2 tryb pracy 2- Prqgram se!(wencji
3 — Dziatanie potautomatyczne z
oscylacjg
, _ 0,50 - 2,00 m/s®
P3 Przyspieszenie 2
1,80 m/s
. 0,08 - 0,60 m/s
P4 max predkosc
0,60 m/s

Nastawy fabryczne sg wyréznione ttustym drukiem

OptiMove CR08
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Parametr systemowy P1 - Ustawianie goérnej gra-
nicy skoku

Jesli sterownik kontroluje prace oryginalnego manipulatora Gema, to
wszystkie parametry systemowe sg juz ustawione na wartosci dla tych
osi. Jedyny parametr, ktéry musi by¢ ustawiony to gérna granica skoku.

Max wysokos¢ skoku (max droga) jest ograniczona przez gérng granice
skoku. Max wysokos¢ skoku jest limitowana przez odpowiednig wysokos¢
manipulatora lub przez wysoko$¢ otworéw w kabinie. Gérna granica sko-
ku w sterowniku OptiMove CRO8 jest zawsze ustawiona fabrycznie na
warto$¢ 0.30 m.

W celu ustawienia gornej granicy skoku (parametr systemowy 1), nalezy
postepowaé w nastepujacy sposéb:

1. Przycisk przytrzymac nacisniety przez dtuzej 5 sekund, aby
przejs¢ do trybu parametréw systemowych.
Diody LED L1-L3 swiecg

Wybraé parametr P1 na wyswietlaczu A1 uzywajgc kluczy

Ustawi¢ wartos¢ gérnej granicy skoku na wyswietlaczu A2 uzywajgc

kluczy U2

UWAGA

Nieprawidiowa (zbyt wysoka) granica skoku prowadzi do uszko-
dzenia lub zniszczenia osi i/lub kabiny

» Nalezy zawsze zwréci¢ uwage na pozycije pistoletéw i max wyso-
kos¢ otworéw w kabinie!

4. Nacisng¢ przycisk aby wyjs¢ z trybu parametrow systemowych

22 ¢ Uruchomienie
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Obstuga

Dziatanie sterownika manipulatora

Do 255 programéw mozna wprowadzi¢ lub/i wywota¢ w sterowniku Opti-
Move CRO08. Kazdy program zawiera dane na temat predkosci i pozyciji
ruchu osi.

Wiaczanie sterownika manipulatora

1. Wecisngé °
Dioda LED nad kluczem zaswieca sie

Przy pierwszym wigczeniu urzadzenia wyswietlajg sie wybrane ustawie-
nia fabryczne:

XXX na wyswietlaczu A1 = wartos¢ dla pozycji
XXX na wyswietlaczu A2 = wartos¢ dla predkosci

XXX na wyswietlaczu A3 = numer programu

2.  Wcisngé off
Urzgdzenie wytgcza sie.

Po wytgczeniu urzgdzenia (takze po odtgczeniu od zasilania) aktualne
ustawienia zostajg zachowane.

Dojazd do punktu odniesienia

W sterowniku OptiMove CR08 mozna wprowadzi¢ pozycje osi nawet
podczas pracy, jednak wtgczona o$ musi najpierw osiggna¢ punkt odnie-
sienia, nalezy to robi¢ po kazdym wigczeniu. Warunkiem wstepnym musi
by¢ pewno$¢, ze punkt odniesienia jest ustawiony poprawnie - patrz od-
powiednia instrukcja obstugi manipulatora.

Nalezy osigga¢ punkt odniesienia zawsze po pojawieniu si¢ ble-
doéw (HO01, HO02, HO3, HO4).
® — Kiedy 08 juz znajduje sie w punkcie odniesienia, nie mozna zro-

bi¢ tego po raz drugi chyba, ze pojawig sie btedy.

1. Wecisngé

OptiMove CR08 Obstuga o 23
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Sterownik OptiMove wigcza sie.

Migajgca dioda LED klucza §id wskazuje, ze punkt referencyjny nie
zostat jeszcze osiggniety

2.  Wcisng¢

Os$ zaczyna dojazd do punktu odniesienia.

3. Na koncu drogi dojazdu dioda klucza i gasnie, wtedy 0$ znajduje
sie w punkcie odniesienia.

Jezeli 0$ z czyms koliduje, pistolety sg zamontowane niewtasci-
wie lub dolny punkt zwrotny znajduje za nisko, wtedy os moz-
®

na zatrzymac przez wcisniecie klucza

— Przy ponownym wcisnieciu tego klucza dojazd do punktu odnie-
sienia bedzie kontynuowany.

Powyzsza procedura opisuje dojazd do punktu odniesienia w trybie recz-
nym.

Start/stop manipulatora

1. Wigczy¢ manipulator (patrz takze "Witgczanie sterownika manipula-
tora")

2. W razie potrzeby zmienic¢ na inny program (patrz takze "Zmiana pro-

gramu")

3.  Wecisng¢ ﬂ

Manipulator wigcza sie i wybrany program jest aktywny. Odpowied-
nia dioda LED zaswieca sie.

4. Wecisng¢

Manipulator zatrzymuje sie

— Wyswietlacz A1 pokazuje aktualng pozycje osi. Odpowiednia
dioda LED pozostaje nieo$wietlona.

Zmiana programu

Przetgczanie programéw mozna wykona¢ za pomoca klawiatury (recz-
nie). Ponadto program mozna zmieni¢ podczas pracy lub postoju urza-
dzenia. W obu przypadkach modyfikacje zostajg zapisane w pamieci pro-
gramu, np. po kolejnym wtgczeniu sterownika OptiMove CR0O7 dostep do
ostatnio otwartego programu bedzie mozliwy.

Jezeli program jest zmieniany podczas dzialania, o$ dojezdza do
konca ostatnio zapamietanej komendy, a nastepnie zaczyna ruch
w nowym programie (pozycje lub predkosé¢) tylko przy zmianie
nastepnego cyklu.

1. Wybrac pozidani numer programu na klawiaturze Programu uzywa-

jac kluczy

24 o Obstuga
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— Dioda LED swieci przez 3 sekundy, a potem gasnie, np. wybra-
ny program zostat zaakceptowany. Nowy numer programu jest
wyswietlany na wyswietlaczu A3.

— Woyswietlacz A1 pokazuje pozycje osi. Odpowiednia dioda LED
pozostaje nieoswietlona.

—  Wyswietlacz A2 pokazuje predkos¢ osi. Odpowiednia dioda LED
pozostaje nieoswietlona.

Wyswietlanie czasu cyklu

Mozliwe tylko w trybie wahadtowym / pétautomatycznym!

1. Start osi (patrz takze ,Start/stop manipulatora®)

2. Wcisngé na polu wyswietlacza A2 i przytrzymac wcisniety.
Wyswietlacz A2 pokazuje czas cyklu sekwencji aktualnego progra-
mu w sekundach (00.0 do 99.9). Jesli os jest restartowana, wtedy
czas cyklu 00.0 sekund jest wyswietlany. Tylko, kiedy cykl (caty ruch
wahadtowy) zostat uruchomiony zostaje pokazany jego zmierzony
czas, a potem uaktualniany z kazdym kolejnym cyklem (ruch waha-
diowy).

3. Odczytac¢ czas cyklu i uzy¢ do wyliczenia w programie optymailnej
sinusoidy.

Edycja programu

[

W trybie programu Edit, wartosci parametréw wejsciowych moga by¢ wy-
bierane lub zmieniane.

Wszystkie dane programu muszg by¢ zdefiniowane.

— W tym celu nalezy uzy¢ tabeli programu w DODATKU do tej in-
strukcji obstugi.

Programy powinny by¢ edytowane podczas dziatania i w czasie postoju
osi.

Jesli parametr systemowy P2 jest ustawiony na "2" lub "4", wtedy
edycja jest mozliwa tylko w czasie postoju!

W obu przypadkach modyfikacje zostajg zapisane w pamieci programu,
np. po kolejnym wigczeniu sterownika OptiMove CRO08 dostep do ostatnio
otwartego programu bedzie mozliwy.

Jesli program jest edytowany podczas dziatania, o$ ruszy zanim
stara komenda (ktéra wciaz jest w pamieci) sie skonczy, a zacznie
sie cykl nowego programu (pozycje i predkosc).

OptiMove CR08
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Tryby operacyjne osi

Informacje ogéine

Sterownik osi OptiMove CRO08 jest stosowany dla osi Gema ZA10. Aby
dostosowac sie do réznych warunkéw, tryb operacyjny moze by¢ usta-
wiony w trybie parametru systemowego P2. Mozna wybra¢ nastepujace
tryby operacyjne osi:

—  Tryb oscylacji
—  Program sekwencji
—  Dziatanie pétautomatyczne z oscylacjg

W kolejnych rozdziatach bedg doktadnie opisane rézne tryby operacyjne
osi.

Tryb oscylacji

W wahadiowym trybie dziatania, o$ wykonuje ciggty ruch skoku zgodnie
z ustawionymi parametrami. Za pomoca klawiatury w tatwy sposéb moz-
na ustawic funkcje startu i zatrzymania. Operator moze zobaczy¢ usta-
wienia i aktualne dane bezposrednio na wyswietlaczu. We wszystkich
procesach operacyjnych mozna zapisa¢ do 255 réznych programow.

Parametr systemowy P2 musi by¢ ustawiony na 1 (dziatanie wa-
hadtowe)!

Proces jest kontrolowany poprzez wyswietlacz. Wyswietlacz oferuje na-
stepujace mozliwosci:

—  odniesienie osi

—  Start/Stop

—  Edycja programu

—  Wiaczanie programu

—  Wybor trybu wejsciowego/trybu wyswietlania

—  potwierdzanie komunikatow btedéw

OptiMove CR08
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Edytowanie/ustawianie

1. Na klawiaturze wybra¢ pozgdany numer programu uzywajgc kluczy

(patrz takze ,Zmiana programu®).

Wyswietlacz A3 pokazuje numer programu.

2. Nacisng¢ przycisk s

t -
Diody LED w polu wyswietlaczy A1i A2 orazdiodaLED = i !
Swiecg na zielono

3. Wprowadzi¢ pozgdang wartosc¢ dla iérnego punktu zwrotnego na

wyswietlaczu A1 uzywajac kluczy

4. Wprowadzi¢ pozgdang wartos¢ dla dolneiJo punktu zwrotnego na

wyswietlaczu A2 uzywajac kluczy

Jesli zostanie wybrana ta sama wartos¢ dla wprowadzenia gérnej
oraz dolnej pozycji, rezultatem bedzie komenda pozycjonowania,
tzn. os zatrzyma sie w tej pozycji.

5. Wocisng¢ klucz - ponownie:

Diody LED l i T swiecg na zielono

6. Wprowadzi¢ pozgdang wartos¢ dla predkosci do gory A1 uzywajac
kluczy ﬁ

7. Wprowadzi¢ pozgdang wartos¢ dla predkosci do dotu na wyswietla-

czu A2 uzywajac kluczy Ll>

8. Wecisngc klucz = ponownie, albo wcisngé E}l lub , w celu
opuszczenia trybu Edycja programu

Program sekwencji

Program sekwencyjny zostat stworzony do tgczenia krokéw poszczegdl-
nych programow. Kroki programowania sg wtedy przetwarzane na spe-
cjalne zgdanie. Program sekwencyjny moze skfadac sie z pojedynczego
kroku programu, kiedy tylko jedna pozycja jest potrzebna, np. przy pozy-
cjonowaniu osi X.

Warunkiem wstepnym do ustawienia programoéw sekwencyjnych
jest to, ze parametr systemowy P2 jest juz poprawnie ustawiony
P2=2.

— patrz takze ,Ustawianie parametréw systemowych”
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Struktura programowania krokowego (procedura

krokéw)
Wskazanie Parametr wejsciowy Zakres wejsciowy
0.00 - P_max.
t Procedura pozycji [m | (P_max. jest ustalone
b dla parametru syste-
mowego P1)
0.08 — V_ max.
t Predkos¢ [mis] (P_max. jest ustalone
. dla parametru syste-
mowego P4)
t Czas przebywania w 0-5.00
& procedurze pozyciji [sek.] '
o Adres biezgcego pro-
nP gramu nP 0-255
Wyswietlacz A3 | Numer programu 1-255

1.

10.

Na klawiaturze wybra¢ pozgdany numer programu uzywaijgc kluczy
(patrz takze ,Zmiana programu®).

Wyswietlacz A3 pokazuje numer programu.
Nacisng¢ przycisk s

t
Dioda LED = s$wieci na zielono. Dioda LED w strefie wyswietlacza
A1 takze Swieci na zielono. Wyswietlacz A2 jest catkowicie

ciemny.
Wprowadzi¢ warto$¢ dla pozgdanej pozycji na wyswietlaczu A1
uzywajgc kluczy SRy

Wocisna¢ klucz Select ponownie:

t
Dioda LED = s$wieci na zielono

Wprowadzi¢ wartos¢ dla pozgdanej predkosci na wyswietlaczu A1
uzywajgc kluczy SRy

Wocisna¢ klucz Select ponownie:

Dioda LED = $wieci na zielono
Wprowadzi¢ wartos¢ dla ioiidanego czasu przestoju na wyswietla-
czu A1 uzywajac kluczy

Wocisna¢ klucz Select ponownie:
L]
Dioda LED """ $wieci na zielono
Wprowadzi¢ adres kolejnego programu na wyswietlaczu A1 uzywa-
jac kluczy L2
0 = brak kolejnego kroku programu

Weisnaé klucz ** ponownie, albo wcisnaé @ lub , w celu
opuszczenia trybu Edycja programu

OptiMove CR08
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Przyktad programowania: Pozycjonowanie

v=020

oy
s

Program nr 1

1.00

. Wartosc¢ wej-
Wskazanie Sciowa

t 1.00 m

®

1 0.20 m/s

®

t Os

®

o
np 0

Przykitad programowania: Ruch oscylacyjny

Program nr 1

Program nr 2

1.80 Wska- Wartos¢ wej- Wartosc¢ wej-
zanie sciowa sciowa
t 0.10m 1.80 m
o
1 0.20 m/s 0.30 m/s
0.10 t Os Os
®
@
np |2 1
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Przyktad programowania z wykresem czasowym

P1 l P2 ll P3 + P4 + P5 4

t 100 2,50 1 50 3.50 1.00
[
t pos 0.50 0.20 0.40 0.50
..
L ooo 3.00 2.00 0.00 0.00
L]
= 3 4 7
P | | ?

S (m}

35

D 2 4 B B W 12 v ¥ W 20 F2 24 0o FTE 30 32 34 3G 38
T {sec)
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Dzialanie po6tautomatyczne z oscylacjq

Ogdlnie tryb operacyjny ,p6étautomatyczne dziatanie oscylacyjne® dziata
na tej samej zasadzie, co standardowy program oscylacyjny. Jakkolwiek
0$ mozna uruchamiac i zatrzymywac za pomocg sygnatu kontrolnego. W
trybie operacyjnym ruch oscylacyjny jest wykonywany catkowicie, a do-
jazd osi zatrzymany w dolnym punkcie zwrotnym. W rezultacie kontrola
sekwencji wraz z uktadem rozpoznania detalu oraz ,start/stop osi“ moze
by¢ realizowana w bardzo tatwy sposob.

Parametr systemowy P2 musi by¢ ustawiony na 3 (pétautoma-
tyczne dziatanie oscylacyjne).

— dioda LED ,Remote" miga

Start jest realizowany przez wtyk 3 na wtyku 2.1 Power IN (wiecej wia-
domosci, patrz "Rozmieszczenie wtykow"). Podczas dziatania o$ nie mo-
ze by¢ zatrzymana poprzez klucz stop.

Tylko ograniczone sterowanie jest mozliwe z panela, a mianowicie:
— odniesienie osi

— edycja programu podczas ruchu osi

—  wlgczenie programu podczas ruchu osi

—  Wybdr trybu wejscia / wyswietlanie trybu (wizualizacja wartosci po-
zgdanych i aktualnych)

—  Potwierdzanie komunikatow btedow

Edycja programu wymaga takich samych procedur jak standardowy tryb
potautomatyczny.

Resetowanie pamieci RAM

Po wykonaniu resetowania pamieci RAM wszystkie programy oraz para-
metry systemowe zostajg ustawione na wartosci domysine.

Wywotywanie trybu resetowania pamieci RAM

1. Wylgczyc¢ sterownik manipulatora przez wcisniecie klucza off

2. Wcisngc¢ i przytrzymac klucz , w tym samym czasie wigczy¢ ste-
rownik kluczem " . Trzymaé wcisniety klucz ® przez 10 sekund.

Wartos¢ 255 pojawia sie na wyswietlaczu A3, a dioda LED L3 miga.
Wszystkie pozostate wyswietlacze nie Swiecs.

3.  Wcisng¢ klucz , w celu opuszczenia trybu resetowanie RAM.

32 e Tryby operacyjne osi
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Wartosci domysine po resetowaniu pamieci RAM

Parametr Wart. Domysine
Wartosci pozgdane/sterujgce

Gorny punkt zwrotny PO [m] 0,50
Dolny punkt zwrotny PU [m] 0,00
Predkos¢ — do gory [m/s] 0,20
Predkos¢ — do dotu [m/s] 0,20
Parametry systemowe

P1: Gér_na granica skoku (.uwai_ana jest tez 0.50
jako pozycja przesuwu dla osi poziomej) ’
P2:  tryb pracy 1
P3:  Przyspieszenie [m/s?] 1,80
P4:  Max predkos¢ V_max. [m/s] 0,60

OptiMove CR08
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Ogodlne

Sterownik osi OptiMove CRO08 jest wyposazony standardowo w interfejs
CAN-Bus. Jest on uzywany wytgcznie do komunikacji z regulatorem poto-

Zenia

Sprzet

Sterownik OptiMove jest potgczony z osig pionowg ZA10 za posrednic-
twem 4-pinowego kabla CAN-Bus. O$ pionowa musi by¢ wyposazona we
wtyk koncowy z rezystorem koricowym.

Kabel CANbus — przypisanie pinéw

S

T

Rys. 6: Kabel CANBus

Pin Sygnal Kolor
1 GND biaty
2 +24 VVDC czarny
3 CANH czarny
4 CAN L czarny
> Wiecej szczego6téw na temat interfejsu CANopen zawarto w od-

dzielnej instrukcji obstugi "Specyfikacje funkcji OM".

OptiMove CR08
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Eliminacja btedu

Gema

Ogodlne

Wszystkie komunikaty btedéw sg wyswietlane jako kod (HO1 do H99) w 7
segmencie wyswietlacza A3 (w zaleznosci od numeru programu).

Po pojawieniu sie btedu w systemie nalezy wyeliminowa¢ jego przyczyne

przed dalszg praca.

Jesli przyczyna zostata usunieta, to wyswietlacz btedu musi zostac po-

twierdzony za pomocg tych przyciskow SP> .
Numer Oznaczenie Czynnos¢é
Os
HO2 Za duzy btad przesuwu Os zostaje zatrzymana
Pozadana pozycja przesuwu jest wieksza | Ograniczy¢ pozycje przesuwu zgodnie z
HO5 od zdefiniowanego w programie punktu SP1
koncowego (Parametr systemowy P1)
Mechaniczny ogranicznik nie zostat wy-
HO8 kryty podczas naprowadzania do punktu
odniesienia
Ho9 Warto$¢ predkosci wieksza niz SP4 Predkos$¢ zmniejszy¢ zgodnie z SP4
H12 Nie mozna uruchomi¢ osi, poniewaz nie
jest w pozycji referencyjnej
Os nie moze wykonac ruchu referencyj-
H13 nego, poniewaz jest juz w pozyc;ji refe-
rencyjnej
Wprowadzenie parametréw w programie
H15 sekwencyjnym nie mozliwe podczas pra-
cy
Sprzet
H20 24 \VDC Napiecie zasil. za wysokie (26.5 Zatrzymanie osi (Delikatne zatrzymanie)
VDC)
24 \VDC Napiecie zasil. za niskie (20.8 Wytgcznik bezpieczenstwa
H21 VDC) Ustawi¢ pozycje osi, aktualny numer pro-

gramu oraz status osi
Zatrzymac system

OptiMove CR08
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Numer Oznaczenie Czynnos¢
H23 Niewazna zawartos¢ EEPROM Wprowadzi¢ konfiguracje fabryczng
H24 Przerwa podczas zapisu EEPROM Uruchomi¢ ponownie sterownik
CAN-Bus
Permanentny btad CAN bus (BUSOFF),
H40 np. brak zasilania lub niepodtgczony ka-
bel
H41 Zbyt wiele bteddw podczas wysytania
(ERROR_PASSIVE)
H42 Przekroczony odbiér
H43 Przepetnienie przy wysytaniu danych
H44 Awaria mastera Zatrzymanie osi (Delikatne zatrzymanie)
Regulator
potozenia
H50 Komunikat o btedzie regulatora potozenia | Zatrzymanie osi
(EMCY)
H51 Komunikat ostrzegawczy regulatora poto-
zenia (EMCY)
Komunikat o btedzie regulatora potozenia | Zatrzymanie osi
H52 przy naprowadzaniu do punktu odniesie-
nia
H53 Reakcja na btad regulatora potozenia Zatrzymanie osi
H54 Btad komunikacji SDO regulatora potoze- | Zatrzymanie osi
nia
Potaczenie do regulatora potozenia utra- Zatrzymanie osi
H55 )
cone (Heartbeat Timeout)
H56 Przecigzenie regulatora potozenia Zatrzymanie osi
H57 Nadmierna temperatura silnika Zatrzymanie osi
Nadmierna temperatura regulatora poto- Zatrzymanie osi
zenia
H58 Temperatura radiatora lub temperatura
wewnetrzna regulatora pofozenia za wy-
soka
H59 Btad komunikacji PDO regulatora potoze- | Zatrzymanie osi

nia
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Sprzet

Rozmieszczenie wtykow

Wtyk 2.1 — Przylacze zasilania

Pin Funkcje

1 Potgczenie neutralne
2 Faza (230 VAC)

3 Start osi (230 VAC)
PE uziemienie

Wtyk 2.2 — Zasilanie napedu

Pin Funkcje

1 Potgczenie neutralne
2 Faza

3 Niepodtgczony

PE uziemienie

Wityk 2.6 — CAN bus WYJSCIE

2.6 Pin Funkcje
Can OUT
R 1 GND
'OD 2 24 VDC
L 3 CAN_H
4 CAN_L
Obudowa Ekran

OptiMove CR08
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Lista czesci zamiennych

Zamawianie czesci zamiennych

Przy zamawianiu czesci do urzgdzen do lakierowania proszkowego po-
trzebujemy nastepujacych informaciji:

—  Typinumer seryjny urzgdzenia do lakierowania proszkowego

—  Numer katalogowy, ilos¢ oraz nazwa kazdej z czgsci zamiennych

Przykiad:
—  Typ OptiMove CRO08,
numer seryjny 1234 5678
—  Numer kat. 203 386, 1 sztuka, Klamra — & 18/15 mm

Przy zamawianiu kabla lub przewodéw nalezy podawa¢ dtugosci materia-
tu. Numery katalogowe towaréw na metry sg zawsze oznaczone *.

Czesci zuzywajgce sie sg zawsze oznaczone #.

Wszystkie wymiary przewoddw z tworzywa sztucznego podawane sg ze
Srednicg zewnetrzng i Srednicg wewnetrzna:

Przykiad:

@ 8/6 mm, srednica zewnetrzna 8 mm/ srednica wewnetrzna 6 mm

Stosowanie nieoryginalnych czesci zamiennych Gema

Zastosowanie obcych czesci nie gwarantuje ochrony przed wybuchem.
W razie ewentualnych szkéd dochodzi do utraty gwarancji!

— Zawsze uzywac tylko oryginalnych czesci zamiennych Gema!
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Panel przedni i zasilacz

Jednostka sterujgca osig OptiMove CR08 — komplet 1014 210

Panel przedni — kompletny (zawiera poz. 2-14) 1014 200

Panel przedni z klawiaturg foliowg (poz. 6-11) 1010 539
1 Zasilacz— 24 VDC 1009 849
3 Plyta gtéwna V1.0 — kompletna 1014 198
3.1 EPROM - wersja programu V x x (aktualny software) 1000 610
4 Tulejka dystansowa — & 3,4/6x6,5 mm 1001 925
5 Wyswietlacz — kompletny 1010 293
7 Uszczelka panelu przedniego 1007 042
8 Ramka przednia — kompletna (z poz. 8.1) 1007 048
8.1 Sruba specjalna 1007 019
9 Sruba specjalna — M4x20/7 mm 1003 000
10 Podktadka zebata — & 5,3/10x0,6 mm 1002 999
11 Sruba — M4x6 mm 221767
12 Podkfadka — @ 3,2/7x0,5 mm 201 944
13 Nakretka — M3 262 498
14 Element dystansowy 263 508

Rys. 7: Panel przedni i zasilacz
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Panel tylny

1 Uszczelka 1007 033
2 Kabel zasilajgcy — L=4,5m 1002 563
3 Kabel zasilajgcy do ZA10 — dlugosé 20 m 1000 280
4 Kabel CAN bus — 0,50 m 1002 655
Kabel CAN bus — 4,50 m 387 592
Kabel CAN bus — 5,50 m 388 521
Kabel CAN bus — 6,50 m 388 530
5 Kotpak zabezpieczajacy 265 446
6 Sruba — M4x16 mm 1013 925
7 Wspornik bezpiecznika 200 131
8 Bezpiecznik — 10 AT 200 174
9 Bezpieczny uchwyt dla gniazda bezpiecznika 1001 063
10 Dioda do przekaznika 258 075
11 Przekaznik — 24 VDC/10 A, 2UK 1002 915
12 Gniazdo przekaznika 251135

Rys. 8: Panel tylny
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Dodatek — tabela programu
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