Wielopistoletowa 0s UAO5-2, UAOS5-3

Pomaluj trudnodostepne obszary detalu

Pozioma os UAO5-x jest uzywana do powlekania od gory lub od spodu za pomoca wielu pistoletow.

Na pojedynczej osi zamieszczone s3 2 lub 3 pistolety automatyczne do lakierowania ztozonych detali,

a takze gabarytow XXL. W potaczeniu z pionowa osig Z, UAO5-x rozwija swoja petng moc, aby sprostac
ztozonym wyzwaniom aplikacji. Rozwigzanie mozna rozbudowac za pomoca dysz katowych

i przedtuzek, aby rozszerzy¢ mozliwosci aplikacji.

Os$ z wieloma pistoletami to nowe rozwiazanie aplikacyjne, zapewniajace state pozycjonowanie
pistoletu lub poziome oscylacje w gtab powlekanego detalu. O$ ma zastosowanie w przypadku,

gdy wymagane jest pionowe ustawienie pistoletu lub $ledzenie produktu od gory i/lub od dotu.
Pozwala to na automatyczne powlekanie trudno dostepnych obszaréw i oferuje elastyczne podejscie
do powlekania konturowego goérnych i dolnych scian malowanego obiektu. Pozycjonowanie pistoletow
w duzym zageszczeniu umozliwia w petni zautomatyzowana aplikacje produktu w najmniejszym oknie
aplikacji. Znaczaco zmniejsza sie ilos¢ domalowan, co zapewnia jeszcze lepsza jakos¢ powtoki i wieksze
bezpieczenstwo pracy operatora.

Gtéwne cechy:

e Az do 3 pistoletéw automatycznych pozycjonowanych
wzdtuz osi UAO5-x (ustawienie pistoletu w pojedynczym
rzedzie). S

e Oszczedzajaca miejsce, kompaktowa budowa.

e Poziomy ruch manipulatora.

e Poziome i pionowe pozycjonowanie pistoletéw. Y

e Mozliwos¢ zastosowania dysz katowych i przedituzek.

e Oparte na sprawdzonych rozwigzaniach osi UAOS. y

o ZA15/ZA16/ZA07 | ZS04 moze by¢ wyposazone w UAOS-x

e Dostosowane do uzycia z Dynamic Contour Detection
lub oprogramowaniem 3D.

» Szybka odpowiedz; az do 0.6 m/s predkosci skoku przy
1.80 m dtugosci przesuniecia przy malowaniu duzych detali

e Programowanie przez MagicControl 4.0

Korzysci klienta:

« Kombinacja pistoletéw do powlekania od spodu, z goéry, w gtebi
w celu rozwigzania ztozonych zagadnien aplikacyjnych bez
potrzeby stosowania robotéw i indywidualnych programaow

e Poziomy ruch manipulatora pod i nad malowanym detalem
dla lepszej jakosci powlekania. -

o Zwiekszony poziom automatyzacji dzieki poziomemu
pozycjonowaniu i sledzeniu detalu.

o Konfiguracja pistoletow w fazie gestej optymalizuje czas
penetracji i ekspozycji w przypadku najbardziej ztozonych
i najdtuzszych detali, minimalizujac reczne domalowanie. UAO5-3 0$ z 3 pistoletami

e Zwiekszenie zasiegu i produktywnosci dzieki
zautomatyzowanej aplikacji o wysokiej wydajnosci.

e Precyzyjne pozycjonowanie i ruch wielu pistoletéw
na ptaszczyznie poziomej i pionowej.
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UAO5-2 0s z 2 pistoletami
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Powigzane komponenty systemu:

¢ Manipulator pionowy:
ZA16 (max. 2 osie UAO5-x, obok siebie)
ZAl15 (max. 2 osie UAO5-x, obok siebie)
ZA07 (max.10$ UAOS-x)

e Stojak stacjonarny: ZS04
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Dane techniczne UA05-2, UAO5-3

Predkosc¢ skoku

0.08- 0.6 m/s

Przyspieszenie

0.1 - 2.0 m/s2

Wydajnos¢ zatadunku UAO5-
2

2 automatic gun GA03-X

Wydajnos¢ zatadunku UAO5-
3

3 automatic gun GA03-X

Napiecie

230V, 50/60 Hz

Waga osi pistoletu UAO5-x
(skok 1,8m)

21 kg (UAO5-2)

25 kg (UAO5-3)

(wi. pistolety i weze
proszkowe)

Zakres temperatur

10 °C do +40 °C

Silnik synchroniczny

400 wat stopien
zabezpieczenia IP 54, klasa
izolacji F

Rozpoznanie pozycji detalu

Enkoder zintegrowany z
silnikiem napedu

Mozliwa dtugosc skoku

1.80m /140 m/1.00 m /0.60
m

L A=87mm

¢ Automat. pistolet OptiGun GAO03-X
e Dysze katowe i przedtuzki
¢ MagicControl 4.0 system kontroli
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